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тактико-технічні характеристики 

цифровий обчислювальний пристрій 
центральний пункт 

артилерійська бригада 

артилерійський дивізіон 

батарся артилерійської розвідки 

батарея звукометричної розвідки 

батарея радіолокаційної розвідки 

батарся управління та артилерійської розвідки 
взвод звукометричної розвідки 

взвод радіолокаційної розвідки 

взвод управління дивізіону 

особовий склад 

протитанковий дивізіон 

реактивний артилерійський дивізіон 
розвідувальний артилерійський дивізіон 
механізований батальйон 

механізована бригада 

самохідний артилерійський дивізіон 
танковий батальйон 

танкова бригада 

СіобаїРозійопіпеЗузівт - глобальна система 
позиціонування 

МішагуСтійКекегепсебувієт -- система 
координат 

РозшопідипопоїРгссізіоп -- просторовий 
фактор погіршення точності місце визначення 
система функціональних доповнень, 
широкозонні диференційні системи 
Всесвітній координований час 

Хлиустваї ТтапвуствсМогсаїог - система 
координат 

ОпіустзаїбспаїВи5я - універсальна послідовна 
шина, призначена для периферійних пристроїв 
МуогіаСеодецКЗузісг -- Світова геодезична 
система 1984 р. 


Вступ 


Зміст навчально-методичного посібника сформовано у від- 
повідності до робочих програм навчальної дисципліни «Арти- 
лерійська розвідка» спеціалізацій «Комплекси, прилади та пристрої 
артилерійської розвідки», «Управління діями підрозділів артилерії». 

У навчально-мстодичному посібнику наведено основні тсорс- 
тичні положення і методичні рекомендації для вибору, зайняття 
та підготовки рухомих та стаціонарних спостережних (командно- 
спостережних) пунктів до роботи, основні тактико-технічні 
характеристики оптичних, оптико-електронних приладів та 
комплексів, а також зразки та порядок оформлення документів з 
розвідки, збору та обробки розвідувальних відомостей. 

Посібник у стислому вигляді зосереджує та пояснює основні 
вимоги керівних документів щодо організації бойової роботи 
підрозділів оптичної, оптико-електронної та телевізійної розвідки, 
має зразки документації спостережних (командно-спостережних) 
пунктів, тактико-технічні характеристики приладів, засобів та 
комплексів оптичної розвідки. 

Мета розробки посібника полягає у забезпеченні викладання 
навчальної дисципліни «Артилерійська розвідка» актуалізованим 
інформаційно-методичним забезпеченням, що містить основні 
теоретичні та практичні рекомендації щодо організації бойової 
роботи підрозділів оптичної, оптико-слектронної розвідки. 

Навчально-методичний посібник відповідає змісту програми 
навчальної дисципліни та охоплює зміст тем, в яких розгляда- 
ються питання вибору, зайняття та підготовки рухомих та стаціо- 
нарних спостережних (командно-спостережних) пунктів до роботи. 

Навчально-мстодичний посібник на відміну від попередніх 
публікацій на цю тематику містить основні пояснення, визначення 
та вимоги до організації бойової роботи на рухомих та стаціонар- 
них спостережних (командно-спостережних) пунктах. 

Наданий матеріал розроблено для курсантів ВВНЗ, а також 
може бути використаний викладачами та командирами артилерій- 
ських підрозділів 1 підрозділів артилерійської розвідки в їх прак- 
тичній діяльності. 


Розділ 1 


ПРИЛАДИ ОПТИЧНОЇ ТА 
ОПТИКО-ЕЛЕКТРОННОЇ РОЗВІДКИ 


11. Прилади оптичної розвідки 


Оптичними називають прилади, в яких застосовуються лінзи, 
призми, дзеркала та інші оптичні деталі. Вони дозволяють збіль- 
шити дальність зору людини 1 розглядати ті предмети, які людина 
не в змозі бачити або розглядати неозброєним оком. 

Основними характеристиками оптичних приладів є: збіль- 
шення, поле зору, світлосила, роздільна здатність, діаметри 
вихідної та вхідної зіниць, пластичність і перископічність. 

Окуляр - оптична система скла приладу з боку ока 
спостерігача. 

Об'єктив - оптична система скла приладу з боку об'єкта, 
який спостерігають. 

Збільшення (кратність) - відношення величини зображення 
предмета, який спостерігають через прилад, до всличини зобра- 
ження того ж предмета при спостереженні його неозброєним 
оком. Позначають збільшення (кратність) цифрою (числом) зі 
знаком бе 

Вхідна зіниця - найменший отвір об'єктива приладу, що 
обмежує надходження променів світла у прилад. Вимірюють у 
міліметрах. 

Вихідна зіниця -- розмір зображення вхідної зіниці на виході 
із окуляра. 

Поле зору - частина простору, яку видно через прилад. Харак- 
теризується кутом, під яким спостерігають через прилад дві 
діаметрально протилежні крайні точки простору. Чим більше 
збільшення приладу, тим менше поле зору. 

Світлосила -- відношення освітленості зображення предмета 
на сітківці ока, який спостерігають через прилад, до освітленості 
зображення того ж предмета на сітківці ока при спостереженні 
неозброєним оком. Для порівняння світлосили приладів викорис- 
товують умовну величину, яка дорівнює квадрату діаметра вихідної 
зіниці. 


Роздільна здатність - найменший кут між двома точками 
або предметами, зображення яких через прилад спостерігаються 
окремими. Вимірюють у кутових секундах". Межа роздільної 
здатності людського ока -- 10 ". Чим більші діаметр вхідної зіниці 
і збільшення приладу, тим вища його роздільна здатність. 

Пластичність - здатність давати спосторігачсві відчуття 
глибини і рельєфності простору, який спостерігають через прилад. 
Пластичність притаманна бінокулярним приладам, тобто прила- 
дам, призначеним для спостереження двома очима одночасно. 

Перископічність - конструктивна особливість приладу, яка 
дозволяє спостерігати із-за укриття. Вимірюють у міліметрах і 
означає відстань по вертикалі між центром вхідної зіниці та 
оптичною віссю окуляра. 

Підрозділи РВІА СВ ЗЄС України оснащені наступними прила- 
дами оптичної розвідки: 

- бінокль (Б-6, Б-7, Б-8, БИ-8. Б-12, Б-15): 

- перископічна артилерійська бусоль (ПАБ-2М, ПАБ-2АМ); 

- квантовий далекомір (1ДІ І, ІДІЗ. ІДІ5. КТД-2-А): 

- стереоскопічний далекомір (ДС-1, ДС-ІМ- 1). 


1.2. Біноклі 


бінокль -- оптичний прилад, призначений для спостереження 
за полем бою, пошуку та вивчення цілей, вимірювання горизон- 
тальних 1 вертикальних кутів, корсгування стрільби, а бінокль 
БИ-8, крім того, - для виявлення джерел інфрачервоного випро- 
мінювання. 

До комплекту бінокля входять: бінокль, футляр з плечовим 
ременем, кришка окулярів з шийним ремінцем, два світлофільтри, 
запасна раковина окуляра, фланелева серветка 20х20 см. 

Бінокль складається з двох зорових труб (монокулярів), з'єд- 
наних між собою шарніром. Монокуляри з'єднані таким чином, 
що під час обертання навколо шарнірної осі їхні оптичні Осі і вісь 
шарніра завжди паралельні між собою. 

Основними оптичними деталями бінокля (рис. 1.1) є об'єктив, 
окуляр та призма. 


об'єктив мі 


Рис. 1.1. Оптична система бінокля 


Основні характеристики біноклів наведені в табл, 1.1. 
Таблиця 1.1 


Характеристика біпоклів 


Характеристика Б-б Б Б-8 БИ-8 Б-І2 5-15 
Збільшення, " 6 чі 8 8 12 15 
Ноле зору, под. 142 142 іо | ЇЇ пор | 07 
кут. 1-17 
Діаметр вхідної 30 35 30 зо 42 50 
зіниці, мм 
Діямстр вихідної 5 5 38 38 33 33 
зіниці, мм 
Світносила 25 25 ГР 144 144 10 
Роздільна 5 6 5 7115 5 4 
здаттість, 
ацооїцоюію Со 6од 600 во 630 980 900 
футляра, г 


За допомогою бінокля можна вирішувати наступні завдатия: 

- вимірювати вертикальні та горизонтальні кути. 

Для виміру всличини кута між двома предметами, які перебу- 
вають у полі зору бінокля, необхідно кількість поділок помно- 
жити на їх ціну. Кутова віддаль між сусідніми штрихами сітки 
(рис. 1.2) як горизонтального, так і вертикального ряду штрихів, 
складає 0-05, а між великими штрихами сітки - 0-10; 
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0-во 


Рис. 1.2. Кутомірна сітка бінокля: 


а--єспки бінокия Б-15; б - сітка бінокля Б-12; 
в -- сітка біноклів Б-б 1 Б-8 


- визначати віддалі до місцевих предметів. 
Визначають віддалі за формулою «тисячної» до місцевих 
предметів, лінійні розміри яких відомі 


ге Вв-1000 
У 
де | - віддаль; 
У куту поділках кутоміра, під яким спостерігають об'єкт; 
8- лінійна величина об'єкта в метрах: 


- корегувати стрільбу артилерії. 

Відхилення розривів по напрямку і по висоті вимірюють так 
само, як і кут між двома об'єктами. Наприклад: по дальності ,,Н" 
або ,-" 1 по напрямку - вправо або вліво, що відповідає 
перельоту або недольоту снаряда до цілі і відхиленню розриву від 
цілі праворуч або ліворуч. 


1.3. Перископічна артилерійська бусоль ПАБ-ЗАМ 


Перископічна артилерійська бусоль ПАБ-СА (ПАБ-2АМ) 
(рис.1.3) призначена для визначення азимутів орієнтирних напрямків, 
орієнтування гармат 1 приладів, для вимірювання горизонтальних 
і вертикальних кутів, кутів нахилу та відстаней під час виконання 
топогсодезичної прив'язки. 

До комплекту ПАБ-САМ входять: бусоль, тринога, азиму- 
тальна насадка АНБ-І, футляр приладу, комплект освітлення 


п 


бусолі, перископ у футлярі, ЗІП, далекомірна рейка, комплект 
освітлення далекомірної рейки, документація. 

Основними частинами бусолі є: вертикальна вісь-шестірня з 
шаровою п'ятою, корпус установчого черв'яка; орієнтир-бусоль; 
корпус відлікового черв'яка; монокуляр. 

Вертикальна вісь-шестірня з шаровою п'ятою, корпус уста- 
новчого черв'яка та орієнтир-бусоль становлять нижню частину 
бусолі, яка після орієнтування приладу залишається нерухомою, 

Корпус відлікового черв'яка з монокуляром складають верхню 
частину бусолі, яка обертається при роботі відносно нижньої 
частини на осі основної шестірні. Вертикальна вісь об'єднує всі 
частини бусолі. У нижній частині є шарова п'ята, за допомогою 
якої бусоль кріпиться до затискної чашки триноги. 

Плавне обертання бусолі навколо вертикальної осі-шестірні 
досягається шляхом обертання маховичка установчого черв'яка. 
При обертанні відлікового черв'яка верхня частина бусолі повільно 
повертається навколо вертикальної осі. 


Рис. 1.3. Перископічна 
артилерійська бусоль ПАБ-ОА: 


1 - віст-тпестірпя з паровою т'ятогю; 
2 - відводка установчого черв'яка: 
3 - кутомірпе кільце: 4 - бусольпе 

кільце; 5 - маховичок вертикального 

наведення; б - монокуляр; 7 - патрон 
осуптеттія; 8 -- об'єктиті, 9 - ппаровий 
рівень; 10 - маховичок відлікового 
черв'яка; 11 -- корпус відлікового 
черв'яка; /2 - відподка відлікопого 
черв'яка; 13 - орієнтир-бусоль; 
14 - стопор магтітпої стрілки; 
15 - затискна чашка; 76 - головка 
триноги: 17 -- висувна ніжка 


Основні ТТХ ПАБ-2А: 
- збільшення монокуляра -8 
- поле зору - 0-83; 
- діаметр вхідної зіниці -22 мм; 
- діаметр вихідної зіниці -2,8 мм; 
- роздільна здатність - 6". 
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- ціна поділок кутомірного і бусольного кільця - 1500; 


- ціна поділок кутомірного і бусольного барабана | - 0-01: 

- загальна величина кутомірних шкал сітки - 0-80; 

- перископічність - 350 мм; 
- межі вимірювання горизонтальних кутів - 60-00; 

- межі вимірювання вертикальних кутів - 23-00; 

- вага бусолі - 2,5 кг; 

- вага перископа - 0,6 кг; 

- вага приладу у футлярі - 52; 
- вага триноги -34 кг; 
- вага комплекту освітлення -1Акг 
- вага повного комплекту - 15,0 кг. 


(ПАБОМ - 13,0 кг) 

Переведення бусолі з похідного у бойове положення (порма- 
тив Ж УКСП) включає: 

- підготовку бусолі до роботи (приведення бусолі у робоче 
положення); 

- визначення дирекційного кута орієнтирного напрямку за 
допомогою магнітної стрілки бусолі; 

- орієнтування бусолі за дирекційним кутом. 

Підготовка бусолі до роботи включає: 

- встановлення триноги над заданою точкою; 

- закріплення бусолі у чашечці триноги; 

- торизонтування бусолі; 

- фокусування зображення. 

Сутність визначення дирекційного кута орієнтирного напрямку 
за допомогою магнітної стрілки бусолі полягає у визначенні 
магнітного азимута орієнтирного напрямку та подальшому переході 
від нього до дирекційного кута цього ж орієнтирного напрямку 
шляхом врахування поправки бусолі. 

Дяя визначення магнітного азимута орієнтирного напрямку 
за допомогою бусолі необхідно розаретувати магнітну стрілку, 
розвернути установчим механізмом бусоль північним кінцем 
магнітної стрілки на Північ та сумістити його з рискою «С», 
навести відліковим механізмом вертикальну лінію сітки моноку- 
ляра на об'єкт 1 зчитати на бусольному кільці та барабані значення 
магнітного азимута. Для підвищення точності магнітного азимута. 
здійснюють 3 - 5 незалежних вимірювань і визначають його середнє 
значення, причому різниця між відліками не повинна переви- 
щувати 0-04. 
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Для обчислення дирекційного кута від середнього значення 
магнітного азимута віднімають поправку бусолі 


а З Амиср " (ЕДАм). 


Для орієнтування бусолі за дирекційним кутом орієнтирного 
напрямку необхідно встановити значення дирекційного кута на 
бусольному кільці та барабані, установчим механізмом навести 
вертикальну лінію сітки монокуляра на об'єкт. 

Після орієнтування бусолі положення маховичка установчого 
черв'яка залишається незмінним, а всі вимірювання (наведення) 
виконують маховичком відлікового черв'яка. 

Способи вимірювання горизонтальних кутів: 

- за сіткою монокуляра; 

- різницею відліків (за бусольним кільцем та барабаном); 

- за кутомірним кільцем та барабаном. 

Способи виміріоватия вертикальних кутів: 

- за сіткою монокуляра; 

- за відліковою шайбою монокуляра та барабаном вертикаль- 
ного наведення. 

Основні перевірки бусолі та азимутальної насадки. Визна- 
чення поправки бусолі 

Перед початком роботи з бусоллю необхідно провести перевірки 
бусолі, а після переміщення - визначити поправку бусолі. Для 
проведення перевірок бусоль переводиться в робоче положення. 
Персвірки бусолі проводять з мстою визначення придатності 
бусолі до бойового використання. 

До перевірок бусолі відносяться: 

- перевірка чутливості, врівноваженості та одноманітності 
показів магнітної стрілки - магнітна стрілка орієнтира-бусолі 
повинна бути чутливою. врівноваженою і давати одноманітні 
покази; 

- перевірка мертвих ходів у механізмах відлікового черв'яка і 
вертикального наведення - у механізмах відлікового черв'яка і 
вертикального наведення мертвий хід не повинен перевищувати 
0-02 (для нових бусолей - 0-01). При більшому значенні бусоль 
здається до майстерні для ремонту; 

- перевірка круглого рівия | встановлсна в центр повітряна 
бульбашка кулькового рівня не повинна при обертанні верхньої 
частини приладу виходити за межі зовнішнього кільця; 
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- перевірка місця нуля - при нульових установках на від- 
ліковій шайбі і барабані механізму вертикального наведення і при 
приведенні бульбашки рівня на серодину візирна вісь монокуляра 
повинна бути горизонтальою; 

- перевірка паралельності оптичних осей перископа і бусолі -- 
лінія візування наведеного монокуляра при встановленні перископа 
на монокуляр не повинна змінювати свого положення більше, ніж 
на 0-01. 

До перевірок азимутальної насадки АНЬ-І відносяться: 

- перевірка встановлення перехрестя сітки візира - перехрестя 
сітки візира повинне знаходитися на оптичній осі візира (зсув не 
повинен перевищувати 1/3 всличини інтервалу в розриві горизон- 
тального і вертикального штрихів; 

- перевірка встановлення рівня -- бульбашка не повинна зміщу- 
ватися від середини більше, ніж на одну поділку. 

Поправка бусолі - різниця між магнітним азимутом та дирек- 
ційним кутом того ж самого орієнтирного напрямку. Визначають 
поправку бусолі за формулою 


ЛАт З Ашиор 7 й, 


після чого заповнюють ярлик вивірки і вклеюють у футляр: 


ПАБ-А Ме 2548 
ЛАте -1-07 
Карта М-34-84-Б (Львів) 
Район труба (4025-3) 
Дата 18.04.2022 
Визначив л-т Гнідаш 


Поправку бусолі можна використовувати (в неаномальних 
районах) у радіусі 10 км від точки її визначення. При перемі- 
щенні на відстань більшо 10 км поправку бусолі необхідно 
визначати знову. Якщо в новому районі неможливо заново визна- 
чити поправку бусолі, то дозволяється, як виключення, у радіусі 
30 км користуватися старою поправкою, з введенням поправки на 
зміну зближення меридіанів (--Ду): 


ЛАму 7 ААм, Я (Лу). 


Якщо новий район розташований на схід від місця визначення, 
то поправка має знак ,,ї", якщо на захід, то, - 
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Приведення бусолі у похідне положення (норматив Ло 6/КСП) 
здійснюють у зворотному порядку, при цьому в першу чергу 
зааретовують магнітну стрілку та встановлюють нульові відліки 
на бусольних шкалах та шкалі механізму вертикального навсдення. 


1.4. Далекоміри 


Артилерійські підрозділи оснащені стереоскопічними та кванто- 
вими далекомірами. 


1.41. Стереоскопічні далекоміри 


Стереоскопічні далекоміри призначені для вимірювання відстані, 
вертикальних і горизонтальних кутів у можах кутомірної сітки в 
полі зору приладу, а також для ведення візуальної розвідки. 

Стереоскопічний далекомір ДС-1І, до комплекту якого входить 
електронно-оптична приставка, називається далекоміром стере- 
оскопічним пічним ДСН-1 (рис. 1.4). Електронно-оптична приставка 
призначена для виявлення і засічки інфрачервоних прожекторів 
противника. 

Тактико-технічні характеристики стерсоскопічних далекомірів, 
які перебувають на озброєнні РВІА СВ ЗС України, наведені у 
таблиці. 


Тактико-технічні характеристики стереоскопічних далекомірів 


Характеристики Ле-і ДС-ІМ-І 
Збільшення, краї. 12 15 
Поле зору, шк. 0-85 0-70 
Роздільна здатність, с 6 5 
Межі виміроваття піддалі, м 400-16 000 | 625-16 000 
Межі вимірювання кутів: 
- горизонтальних, шк. 60-00 60-00 
- вертикальних, п.К. 3400 00 
Ціна поділки: 
- грубих шкал лімба і рівня, п.к. 1-00 1-00 
- точатих пткал лімба і різітя, п.к. оч 0-01 
Ціна поділки малої кутомірної сітки, п.к. 0-05 0-05 
База, м І І 
Перискошічність, мм 302 302 
Маса комилекту: 
- у бойовому положенні, кг 302 за 
- у похідпому поло»кеттіті, кг 514 56,5 
- у похідному положетті з пічитими пристатками, кг 59,9 65 
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Комплект далекоміра ДЄС-1 складає власне далекомір з 
блендами; лімб; триногу із захисним кожухом; перстворювач коор- 
динат ПК-3; документацію; ЗП; гак; освітлення; ящик укладаль- 
ний; акумулятор. 


Рис. 1.4. Стереоскопічний 
далекомір ДС-1: 


1 -- виаєно далекомір; 
2 -бленли; 
3 - мехатізм рівітя; 
4 -- окуляри, 
5 -лімб); 
6 -трипога; 


7 - орієнтир-бусоль. 


Підготовка ДС-1І до роботи включає: розстановку та горизон- 
тування; орієнтування; проведення вивірок по висоті і відстані. 

Для встановлення і горизонтування ДС-І необхідно: 

- розставити триногу, закріпити на ній лімб та кожух; 

ре відгоризонтувати триногу висувними ніжками за кульковим 
рівнем лімба; 

- встановити далекомір на тримач лімба та перевірити горизон- 
тування триноги; 

- встановити бленди на прилад і налаштувати окуляри по базі 
очей та на чіткість зображення, після чого встановити наочники, 

Вивірку далекоміра за висотою проводять перед початком 
роботи і періодично персвіряють у процесі роботи. Ознакою 
розладнання далекоміра за висотою є роздвоєння вимірювальних 
марок за висотою. 

Винвірку далекоміра за віддаллю проводять з мстою виклю- 
чення систематичної помилки далекоміра 1 далекомірника, резуль- 
татом якої є визначення числа вивірки за дальністю кожного 
далекомірника для свого далекоміра. 

Для орієнтування за відомим дирекційним кутом орієнтир- 
ного напрямку наводять далекомір в орієнтир, дирекційний кут 
напрямку на який відомий, і встановлюють на лімбі відлік, який 
дорівнює величині дирекційного кута. 

Можна визначити дирекційний кут орієнтирного напрямку зс 
допомогою магнітної стріяки орієнтира-бусолі, для чого необ- 
хідно визначити магнітний азимут орієнтирного напрямку (з 3 - 5 не- 
залежних вимірювань) та відняти від нього поправку орієнтира- 
бусолі (визначають аналогічно поправці бусолі ПАБ-2АМ). 
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Для вимірювання віддалі за допомогою ДС-І необхідно: 

-навести далекомір на ціль і маховиками вертикального та 
торизонтального наведення встановити центральну марку над 
ціллю (відстань між маркою та ціллю - Ул висоти марки); 

- обертаючи відліковий валик, сумістити за глибиною ціль і 
марку, після чого зняти відлік віддалі за шкалою віддалі у правому 
окулярі; 

- збити отриманий відлік та повторити вимірювання: вимірю- 
вання проводять не менше двох разів та розраховують середнє 
значення. 

Далекомір ДС-1М-1 (рис. 1.5), на відміну від далекоміра ДС-1І, 
додатково має механізм коливання марок, що дозволяє точнішс 
вимірювати відстані. Вимірювання відстані в режимі коливання 
марок за глибиною щодо нерухомої цілі проводять після вклю- 
чення тумблера вимикача на правій трубі, коли вимірювальні 
марки починають коливатися з вибраною частотою та амплітудою. 
Обертаючи маховичок регулювання амплітуди, підбирають таку 
амплітуду, при якій положення марки, що коливається, збігалося 
б за глибиною з вибраними цілями. 


Гис. 1.5. Стереоскопічний далекомір ДС-1М-І: 


1 - датчик амплітуди: 2 - датчик частоти: З - вимикач 


Точність визначення відстані буде залежати від вибору опти- 
мального режиму роботи марки, яка коливається, тобто від під- 
бору необхідної амплітуди і частоти коливання марки, за яких 
далекомірник зміг би відчути крайні положення марок по глибині. 

Рекомендоване значення частоти - 5-9, амплітуди - 3-6, Для 
досвідченого далекомірника значення частоти - найбільше, 
значення амплітуди - найменше. 
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1.4.2. Квантові далекоміри 


Квантові далекоміри призначені для: вимірювання відстаней 
до нерухомих і рухомих цілей, місцевих предметів і розривів 
снарядів; корегування стрільби наземної артилерії; ведення візу- 
альної розвідки місцевості; топогеодезичної прив'язки елементів 
бойових порядків. 

Тактико-технічні характеристики квантових  далекомірів, 
якими оснащені артилерійські підрозділи, наведені в таблиці. 


квантових далекомірів 


Тактико-гехи характеристики 
ІДИ 
Характеристики ОДІї1-, 1ДІЗ 1ДІ5М КІДО-ЗА 
1дим) 

Збільтеття 877 2 ТО Є 
Поле зору 69 6,79 69 9 
Межі вимірювання кутів: 

- горизонтальних 60-00 60-00 60-00 - 

- вертикальних 24-50 25-00 2300 - 
Межі вимірювання 
відстаней, м: 

- мінімум 200 145 200 100 

- максимум Іо 000 20 000 9990 10000 
Час готовності до 30 5 20 У; 
вимірювання, с 
Частота вимірів за 5-7 7-8 8-10 
Гранична помилка виміру, м 10 10 10 2 
Кількість цілей, що 
фіксуються на індикаторі 3 2 3 3 
Перископічттісті, мм 
Маса комплекту у 330 0 300 - 
похідпому положеттіі, кг 60 15 60 29 
Кількість пускіт па одпій 
зарядні АКБ 300 600 200 1 500 


Квантові далекоміри ІДІЇ, ІДІЗ встановлені на командир- 
ських машинах управління та рухомих спостережних пунктах. 
При установці в машині 3 комплекту далекоміра використо- 
вується тільки приймач-передавач. Кутомірна платформа, тринога, 
АКБ і кабель забезпечують роботу далекоміра при організації 
виносного спостережного пункту. 

До комплекту артилерійського квантового далекоміра ДАК-2М. 
із пристроєм селекції цілей (рис. 1.6) входить: приймач-передавач, 
кутомірна платформа, тринога, з'єднувальний кабель, АКБ, укла- 
дальний ящик, ЗШ 1 документація. 
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Рис. 1.6. Артииерій: квантої 
далекомір ДАК-2М: 


1 - кутомірна платформа; 
2 --приймач-передавач, 

3 - маховик вертикального наведення; 
4 - окуляр цифрового іпдикатора; 
5 - перемикач «Стробування», 

6 - рівень; 7 - шкала вертикальних 
кутіт: 8 - патроп осуптупатия; 

9 - перемикач «Світлофільтрі», 
10 - перемикач «Ціль»; 11 - окуляр; 
12 - пульт управлітия; /3 -- маховик 
горизонтального наведення; 

14 -трипога 


Підготовка далекоміра до роботи включає його встанов- 
лення, орієнтування та перевірку працездатності. 

Для встановлення далекоміра: 

- закріплюють триногу на місцевості, установлюють на неї 
кутомірну платформу і зміною довжини ніжок горизонтують Її; 

- відводять рукоятку затискного пристрою ліворуч до упору, 
встановлюють приймач-передавач і повертанням рукоятки право- 
руч закріплюють його; 

- підключають кабель до приймача-передавача 1 АКБ; 

- проводять точне горизонтування за циліндричним рівнем; 

наводять далекомір на місцевість і обертанням діоптрійного 
кільця окуляра фокусують окуляр на різкість зображення. 

Для орієнтування далекоміра за відомим дирекційним кутом 
орієнтирного напрямку необхідно: навести далекомір в орієнтир; 
послабити гвинт фіксації шкали лімба, гайку фіксації барабана 
точного відліку та встановити всличину дирекційного кута на цей 
орієнтир: затиснути гвинт фіксації шкали лімба і гайку фіксації 
шкали точних відліків. 

Перевірка працездатності ДАК-2М включає: 

- контроль напруги АКБ; 

- контроль функціонування вимірювача часових інтервалів; 

- перевірку функціонування далекоміра. 

Для контролю напруги АКБ вмикають чумблер НАПРУГА і 
натискають кнопку КОНТР. НАПР. - якщо у лівому окулярі 
приймача-передавача зажевріє лампа, то АКБ потребує заміни. 
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Для коитромо функціонувания вимірювача часових інтервалів 
необхідно: встановити перемикач СТРОБУВАННЯ у положення 0 
і натиснути кнопку ПУСК; перемикач ЦІЛЬ послідовно встанов- 
лювати у положення І, 2, З та натискати кнопку КАЛІБРУВАННЯ - 
показники цифрового індикатора повинні бути у зазначених межах: 


Положення | Показники індикатора 
перемикача і Облік Примітка 
р Даль цілей Й 
1 14982 - 3 
14990 Й В останньому розряді у всіх 
2 29962 - 3 випадках повинні 
29972 висвітлюватися лише цифри 
3 44945 - 3 0, 245, 7 
44957 і 


Для перевірки  функціопувания  дачекоміра перевіряють 
контрольним вимірюванням відому відстань або тричі вимірюють 
відстань до того самого об'єкта. Різниця між результатами вимірю- 
вань не повинна перевищувати 10 метрів. 

Для вимірювання відстані підводять центральну марку сітки 
до об'єкта і натискають кнопку ПУСК; після того, як у лівому 
окулярі спалахне сигнальна лампочка, натискають кнопку ВИМІР; 
зчитують у лівому окулярі відлік на індикаторі відстані і покаж- 
чика числа цілей. 

Висвітлення на індикаторі покажчика цілей цифр, що відрізня- 
ються від І, свідчить про наявність на лінії візування кількох 
предметів. За необхідності установіть перемикач ЦІЛЬ у поло- 
ження, якс відповідає вибраному предмсту, ії зробіть повторне 
вимірювання. 

Далекомір забезпечує ступінчасте стробування відстані, що 
вимірюється. За необхідності установити перемикач СТРОБУ- 
ВАННЯ у положення «0.4»; «1»; «2»; «3», вибираючи тим самим 
необхідне значення початкової відстані у кілометрах. 

Лазерний прилад розвідки ЛІПР-І (індекс ІДІЗ) (рис. 1.7) 
дозволяє вести візуальну розвідку місцевості і здійснювати 
вимірювання відстаней до цілей, орієнтирів, розривів снарядів 
(мін), а також вимірювати кути за допомогою кутомірної сітки. 
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До комплекту ЛПР-І входить: 
власне далекомір, кутомірний 
пристрій (для 0 встановлення 
далекоміра на тринозі), тринога, 
футляр, укладальний ящик, ЗП 
1 документація. 

Кутомірний пристрій має 
магнітну стрілку для вимірю- 
вання магнітних азимутів. 

Для встановлення ЛПР на 
бусоль ПАБ-2М використову- 
ють перехідний кронштейн з 
комплекту ЗІП, який закріплю- 
ють на об'єктиві бусолі. 

Підготовка далекоміра до 

роботи включає його встанов- 

Рис. 1.7. Лазерний прилад лення, орієнтування і перевірку 
розвідки ЛПР-1 працездатності. 


Для встановлення далекоміра: 

- закріплюють триногу на місцевості, встановлюють у чашку 
кутомірний пристрій, горизонтують і фіксують його; 

- закріплюють далекомір у кутомірному пристрої; 

- наводять далекомір на місцевість і обертанням діоптрійного 
кільця окуляра фокусують окуляр на чіткість зображення. 

Орієнтування далекоміра здійснюють, як правило, за дирек- 
ційним кутом орієнтирного напрямку. 

Якщо немає відомого дирекційного кута орієнтирного напрямку, 
то його можна визначити за допомогою магнітної стрілки куто- 
мірного пристрою. Порядок орієнтування ЛПР-І за допомогою 
магнітної стрілки аналогічний орієнтуванню ПАБ-2М. Разом з 
тим, для застосування зазначеного способу необхідно завчасно 
визначити поправку орієнтира-бусолі ЛАм. 

Перевірка працездатності далекоміра включає: контроль 
напруги АКБ, контроль функціонування далекоміра, перевірку 
місця нуля КВП, перевірку магнітної стрілки орієнтира-бусолі КВП. 

Для контролю напруги АКБ необхідно увімкнути перемикач 
живлення ВВІМК-ВИМК (ВКЛ-ВЬІКЛ) у положення ВВІМК 
(ВКЛ) - якщо в полі зору лівого окуляра зажевріє червона лампочка, 
то напруга нижче допустимої всличини і нсобхідно замінити АКБ. 
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Дія контрожо функціонування далекоміра вимірюють відстань 
до об'єкта, відстань до якого відома з похибкою 2 2 м. Різниця 
виміряної і фактичної відстаней повинна бути 2 10 м. Якщо немає 
об'єкта з відомою відстанню, то здійснюють трикратне вимірю- 
вання відстані до того самого об'єкта. При цьому різниця виміря- 
ної та відомої відстаней не повинна перевищувати 10 м. 

Перевірку місця нуля та перевірку магнітної стріяки орієнтира- 
бусолі КВП проводять аналогічно, як і на бусолі ПАБ-2М. 

Для вимірювання відстані: 

- вмикають перемикач живлення далекоміра та наводять 
перехрестя далекоміра в ціль: 

- натискають кнопку ВИМІР І і після загорання зеленої лампи 
в окулярі індикатора відпускають кнопку: 

- зчитують значення дальності в окулярі індикатора (рис. 1.8). 


Рис. 1.8. Вигляд поля зору в 
окулиярі іпдикачора відстані: 


1 - іпдикатор відстані, 
2 - наявність цілі ближче від 
мінімальної відстані: 

3 - готовність до вимірювання; 
4 - відсутній зондуючий імшульс; 
5 - розряд ЛКБ, 

4 8 6 - наявність декількох цілей. 


За наявності у створі промснів (у розриві кутомірної сітки) 
декількох цілей (висвітлюється індикатор «б6»), можна виміряти 
відстань до 1-ї і 2-ї цілей, натискаючи кнопки відповідно ВИМІР 1 
або ВИМІР 2. 

За необхідності вимірювання відстані до 3-ї цілі вимірюють 
відстань до другої цілі, після чого встановлюють рукоятку обме- 
ження мінімальної дальності на 50) - 100 метрів більше виміряної 
і знову вимірюють відстань. Для отримання більш точних резуль- 
татів відстань до цілі вимірюють 2-3 рази. 

Лазерний далекомір-цілевказівник 1ДІЗ (рис. 1.9) призначений 
для роботи у складі комплексів артилерійського озброєння з 
напівактивним лазерним наведенням, а також для корсгування 
артилерійського вогню під час стрільби звичайними боєприпасами з 
виносних КСП або з КМУ комплексу 1В12М. 
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До складу 1ДІЗ входять: 

- приймач-передавач ПП-3 - 
власне далокомір; 

- блок живлення - забезпечує 
видачу напруги на ПІП-3; 

- система наведення з трино- 
гою - для установлення ПІІ-З 
на місцевості, горизонтування 
його, наведення виробу і відліку 
горизонтальних кутів; 

- тринога - для установки ППЛ- 
Рис. 1.9. Лазерпий далекомір- З нагрунт 

цілевказівник 1ДІ5 Й 


М 


Для підготовки далекоміра ІДІ5 до роботи необхідно: 
відкрити кришку захисного скла, перевірити вихідне положення 
органів управління (всі тумблери у пол. ВИМК (ВЬІКЛ); переми- 
кач ЦІЛЬ у пол. ЦІЛЬ-І; перемикач СТРОБУВАННЯ (СТРОБИРО- 
ВАНИЄЕ) у пол. "0,1"; перемикач ЗАТРИМКА (ЗАДЕРЖКА) у 
пол, "0") та встановити окуляри на чіткість зображення. 

Перевірка працездатності далекоміра 1ДІ5 включає: 

контроль напруги АКБ: увімкнути ПП-3 (тумблер ЖИВЛЕН- 
НЯ ВВІМК (ПИТАННЕ ВКЛ) у пол. ВВІМК (ВКЛ) і, якщо гюстійно 
світиться світлодіод ЖИВЛЕННЯ (ПИТАНИЄЕ) та червона точка 
АКБ-ЗАРЯДЖЕНО (ЗАРЯЖЕНО) у лівому окулярі - напруга 
достатня. 

контроль функціонування ВЧІ: 

увімкнути ПІЛ-3 та перемикач П-Д встановити у положення "Д"; 

перемикач ЦІЛЬ (ЦЕЛЬ) встановити у положення СК (само- 
контроль); 

перемикач СТРОБУВАННЯ (СТРОБИРОВАНИЕ) послідовно 
встановити в положення 0,1: 0,5: 1: 2: 3 та, натискаючи після 
кожного положення кнопку ПУСК, контролювати висвітлюван- 
ням на індикаторі віддалі в лівому окулярі наступні значення: 0, | - 
100-150; 0,5 - 500-550; 1 -- 1000-1050; 2 - 2000-2050; 3 - 3000-3050; 

то закінченні перевірки перемикач ЦІЛЬ (ЦЕЛЬ) у пол. ЦІЛЬ І, 
перемикач СТРОБУВАННЯ (СТРОБИРОВАНИЄЕ) у пол. 0.1 та 
вимкнути тумблер ЖИВЛЕННЯ (ПИТАНИБ). 
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контроль функціонуватия далекоміра: 

перемикач П-Д встановити в положення "П" - у лівому 
окулярі засвітиться сигнал "П"; 

перемикач П-Д встановити в положення "Д" 
окулярі засвітиться сигнал "о"; 

провести вимірювання віддалі до об'єкта, відстань до якого 
відома, або провести 3 вимірювання віддалі до того самого об'єкта. 
Похибка не повинна перевищувати 10 м. 

Для вимірювання віддалі далекоміром ІДІ5 необхідно: 

- навссти далекомір на ціль та увімкнути тумблер ЖИВ- 
ЛЕННЯ (ПИТАНИБ): 

- перемикач П-Д встановити в положення "Д" та натиснути і 
утримувати кнопку ПУСК; 

- у лівому окулярі зчитати віддаль до цілі та відпустити 
кнопку ПУСК. 

Якщо під час натискання кнопки ПУСК в лівому окулярі 
з'являється сигнал "...., це означає, що далекомірник здійснив 
промах по цілі або ціль знаходиться на віддалі, що перевищує 
граничну для даного вимірювання. 


лівому 


- 


Порядок приймання інформації: 


а Віддаль до цілі 4320 м, в 
- Р створі одна ціль 
МЕР Віддаль до цілі 6755 м, в 
7 . створі дві цілі 


Віддаль до цілі 3390 м, в 
створі три і більше цілей 


Віддаль до цілі менше 100 м, 
або більше 9995 м 


Квантовий топографічний далекомір КТД-2-2А (рис. 1.10) 
призначений для спостереження місцевості та вимірювання 
відстаней. 

До комплекту КТД-2-2А входить: приймально-передавальний 
пристрій (далекомір), кронштейн (для встановлення далекоміра 
набусоль ПАБ-2М), АКБ, лямка (для перенесення далекоміра) та ЗІП. 


Рис. 1.10. Квантовий топографічний далекомір КТД-2-2А 


Перевірка працездатності приладу включає контроль напруги 
АКБ та перевірку функціонування далекоміра. 

Для перевірки напруги АКБ необхідно: 

встановити тумблер «0-1» живлення далекоміра у положення «15; 

спостерігаючи в окуляр виведення цифрової інформації, оцінити 
стан АКБ: про стан АКБ свідчить кількість рисок (від 0 до 4) на 
знаку умовного зображення батарсі; відсутність рисок свідчить 
про те, що батарся розряджона та її слід замінити на заряджену. 

Для перевірки функціонування далекоміра перевіряють кон- 
трольним вимірюванням відому відстань або тричі вимірюють 
відстань до того самого об'єкта. Різниця між результатами вимі- 
рювань не повинна перевищувати 3 метри. 

Для вимірювання відстані (встановивши далекомір на об'єктиві 
бусолі ПАБ-2М або утримуючи у руках) необхідно: 

увімкнути слектроживлення далекоміра, встановивши тумблер 
«0-1» у положення «1»; 

навести перехрестя кутомірної сітки на об'єкт (маховиком 
відлікового механізму бусолі або вручну); 

натиснути кнопку «Старт» 1 утримувати її не менше Ї секунди; 

плавно відпустити кнопку «Старт» 1 зчитати виміряну відстань 
на індикаторі далекоміра (у лівому окулярі). 

Якщо у процесі вимірювання буде виведено повідомлення 
«Егг: ОУЕВЕІ.ОУУ», необхідно точніше навести прилад на об'єкт. 

У процесі вимірювання можна змінити значення «строба» 
(мінімальної відстані вимірювання) натисканням на кнопки «СТРОБ» 
1«СТАРТ». 
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1.5. Електронно-оптичні прилади. Автоматизований комплекс 
розвідки АКР СН-4003 


Принуни дії електронно-оптичних приладів нічного бачення 
полягає у перетворенні світлового зображення на електронні 
сигнали, їх посиленні слектронно-оптичним перетворювачем та 
створенні оптичного зображення. достатнього для бачення 
людським оком. 

Електронно-оптичний перетворювач (ЕОП) - це пристрій, 
який перетворює слектронні сигнали на оптично зображення, 
достатнє для сприймання людиною. 

Електронно-оптичні перетворювачі складаються з: 

фотокатода, який перстворює слабкі світлові джерсла на 
джерела електронів: 

посилювача електронних джерел (фокусувального елемента). 

люмінссцентного скрана, на якому відтворюється посилене 
зображення. 

Загальна будова найпростішого однокамерного ЕОП наведена 
на рис. 1.11. 


до- 30 кв 
Рис. 1.11. Електроппо-оптичний перегворіовач: 
О об'єктив, 4 зображення; КО кориус, Ф3О фотокатод; 
ФЕ- фокусувалитий елемепт; Е - екраїт 


Нічний спостережний прилад ННП-21 (рис. 1.12.) призна- 
чений для спостереження за полем бою, розвідки цілей, корсгу- 
вання вогню артилерії в нічних умовах, а також вимірювання 
горизонтальних і вертикальних кутів, визначення азимута і кута 
місця цілі та вимірювання віддалі до цілі, якщо відомі ії розміри 
(за напрямком або по висоті). 
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Рис. 1.12. Нічинй спостережний прилад ННП-21 


Тактико-техпічні характеристики пі 


приладу ННП-21 


того спостережного 


Хирактеристика Значення 

Дальність спостереження, м 1000 
Збільшення, крат. 63 
Поле зору, град. 6 
Ціна поділки шкали кутів місця цілі, п.К. 0-01 
Перископтічтість, мм 385 
Межі вимірюватія кутіл місця цілі, п.к. 

тюза маптитою 3-00 

у маптитті тід - 0-83 до К 2-33 
Напруга живлетія, В 2.5; 1326 


Прилад складається з об'єктива, електронно-оптичного пере- 
творювача, бінокулярного мікроскопа, компенсаційної пластини, 
світлофільтрів. 

До комплекту приладу входять: нічний спостережний прилад 
ННП-2І, лімб, ранець, чохол, тринога, індивідуальний комплект ЗП. 

Установка нічного спостережного приладу в башті дозволяє 
використовувати його при організації виносного спостерожного 
пункту. При встановленні приладу в машині з комплекту викорис- 
товується лише нічний спостережний прилад ННП-21. 

Забороняється вмикати прилад вдень при відкритій діафрагмі 
об'єктива. Не дозволяється наводити ввімкнений прилад на джерела 
світла (вогні, фари, що світяться, Сонце і т.п.) навіть при закритій 
діафрагмі об'єктива. При несподіваній появі у полі зору джерел 
світла рукоятку світлофільтрів необхідно перевести в положення 
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ЗАЧИН (ЗАКР) (крайнє праве положення), або повністю закрити 
діафрагму об'єктива, або вимкнути прилад. 

Для підготовки до роботи нічного спостережного приладу 
ННПОІ необхідно: 

- установити привод фокусування в положення, відповідне 
температурі навколишнього повітря; 

- установити рукоятку перемикання світлофільтрів у поло- 
ження Н; 

- установити рукоятку-поводок діафрагми в положення ЗАЧИН 
(ЗАКР); 

- відкрити кришку бронековпака, що закриває об'єктив приладу; 

- установити окуляр на чітке зображення 1 по базі очей; 

- увімкнути прилад (ввімкнення приладу здійснюється установ- 
кою перемикача ввімкнення приладу в положення ВВІМК. АКБ 
(ВКЛ. АККУМ) при живленні приладу від акумуляторної батареї 
або в положення ВВІМК БОРТМЕРЕЖУ (ВКЛ. БОРТСЕТЬ) при 
живленні приладу від бортової електромережі); 

- установити у полі зору приладу необхідну яскравість зобра- 
ження місцевості, при цьому рукоятка перемикання світлофіль- 
трів повинна бути в положенні "Б". 

При переведенні приладу ННП-21 з бойового положення в 
похіднс нсобхідно закрити кришку бронсковпака 1 вимкнути 
живлення приладу. 

Комбінований прилад спостереження ННДВ (НА) 

Комбінований прилад спостереження НИНДВ (рис. 1.13) (нічний 
спостерсжний та денний візир, індекс ППНА4) призначений для 
спостерсження за полом бою та орієнтування на місцевості в 
денних та нічних умовах. 


Рис. 1.13. Комбінований прилад спостерсження ННДВ (1ПНА4) 
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Тактпко-технічні характеристики комбінованого приладу 
спостереження НИДВ (ІПНА4) 


ПІВА4 

Характеристики Деннагілка | Нічнагілка 
Дальність спостереження, м. до 1200 
Збільшення, крат. 7121 62 
Поле зору, град. 711,8 435 
Ціпа поділки пкали кутів місця цілі, п.к. 0-05 0-05 
Перископічтість, мм 358 195 
Кутова всличина діаметра пунктирного кола в 0-10 
полі зору, п.к. 
Межі вимірювання кутів місця цілі град, -УЛоОніІ5 
Напруга живлетітя, В 213 2743 


Комбінований прилад спостереження ПІНА4 конструктивно 
складається з двох основних частин: 

- нічного спостережного приладу без підсвічування (нічної 
гілки); 

- денного візира (денної гілки). 

Нічний прилад та денний візир мають загальні окуляри. 

Нічний прилад конструктивно складається 3: 

- об'єктива; 

- високовольтного перстворювача напруги (ВПН); 

- слектронно-оптичного перетворювача (ЕОП); 

- бінокулярного мікроскопа. 

Об'єктив виробу, до складу якого входять лінзи та дзеркало, 
проєктує на фотокатод ЕОП дійсне перевернуте зображення 
спостережної цілі малої яскравості. 

При повороті маховичка світлофільтрів встановлюється потріб- 
ний світлофільтр або прозора пластинка на шляху світлового 
потоку, який йде від об'єктива до ЕОП. До вузла світлофільтрів 
входить три світлофільтри та прозора пластина, які позначені: 

НІ - щільний нейтральний світлофільтр: 

Н2 - менш щільний світлофільтр; 

К - червоний світлофільтр; 

Б - прозора пластина. 

Електромагніт із заслінкою захищає слектронно-оптичний 
перстворювач від засвічування зовнішніми джерслами світла 
шляхом перекриття фотокатода БОП заслінкою. 
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Привод заслінки призначений для часткового або повного 
перекриття поля зору спостерігачем для покращення умов спос- 
тереження. 

Головною складовою приладу є двокамерний однокаскадний 
електронно-оптичний перетворювач. 

Високовольтний перстворювач напруги складається 3: 

- низьковольтного блока; 

- високовольтного блока. 

Низьковольтний блок призначений для перетворення 27 В 
постійної напруги на змінну високу - 8 кВ. 

Високовольтний блок призначений для випрямлення та поси- 
лення змінної напруги до високої постійної напруги 30 кВ. 

Бінокулярний мікроскоп призначений для фокусування зобра- 
ження, яке проходить через об'єктив, виключення нахилу зобра- 
ження, що виникає при повороті рухомої частини об'єктива за 
кутом місця цілі та розглядання зображення цілі, якс проєкту- 
ється денною та нічною оптичними гілками приладу. 

Денний візир являє собою бінокулярний перископічний прилад 
з головним дзеркалом, що коливається. Відмінною особливістю 
приладу є те. що його окуляри та другий компонент лінзової сис- 
теми, яка обертається, розташовані в окулярній частині нічного 
приладу. 

Денний візир складається з наступних вузлів: 

- толовки; 

- корпусу з лінзами; 

- зустрічного механізму; 

- дзеркала в оправі. 

Під час роботи з приладом необхідно пам'ятати, що катосгорично 
забороняється вмикати нічну гілку приладу вдень при відкритих 
заслінці, діафрагмі та натиснутій педалі захисту від засвічування. 
Денне світло виводить прилад з ладу! 

Для роботи з приладом у денпий чає пеобхідно: 

- встановити перемикач "Н-Д" в положення "Д/; 

- відкрити кришку бронековпака денного візира; 

- налаштувати окуляри на різкість та по базі очей; 

- перевірити увімкнення світлофільтра в полі зору приладу; 

- перевірити зміну збільшення денного візира; 
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- при роботі взимку тумблер ОБІГРІВ ВВІМК - ВИМК 
(ОБОГРЕВ ВКЛ - ВЬІКЛ) встановити в положення ВВІМК (ВКЛ); 
- під час спостереження в сутінках увімкнути підсвічування сітки. 

Для роботи з приладом у нічний час необхідно: 

- перевірити вихідне положення органів керування нічного візира; 

- відкрити кришку бронсковпака об'єктива нічного візира; 

- розстопорити об'єктив, для цього фіксатор об'єктива відтяг- 
нути на себе та повернути вправо до упору; 

- переконатись, що маховички ЗАСЛІНКА та ДИАФРАГМА в 
крайньому правому положенні, маховичок СВІТЛОФІЛЬТР 
(СВЕТОФИЛЬТР) у положенні "НІ"; 

- встановити рукоятку "Н-Д" у положення "Н" та правою 
ногою натиснути педаль захисту від засвічування; 

- повертаючи маховички ЗАСЛІНКА (ЗАСЛОНКА) і 
ДІАФРАГМА (ДИАФРАГМА) та спостерігаючи в прилад, пос- 
тупово відкрити фотокатод слектронно-оптичного перстворю- 
вача, збільшуючи яскравість зображення; 

- відфокусувати зображення маховичком ФОКУС: 

- якщо яскравість місцевості недостатня, то світлофільтр 
встановити в положення "Н27, "К" або "Б": 

- при нсобхідності ввімкнути підсвічування сітки. 

Якщо під час роботи в полі зору з'явиться джерело світла, то 
для того, щоб не вивести з ладу КОП, терміново відпустити педаль 
захисту від засвічування, а рукоятку "Н-Д" встановити в 
положення "Д".. 

По закінченні роботи перевести прилад у вихідне положення, 
а саме: 

- відпустити педаль захисту від засвічування; 

- рукоятку "Н-Д" встановити в положення "Д/, маховичок 
СВІТЛОФІЛЬТР (СВЕТОФИЛЬТР) у положення "НІ", маховички 
ЗАСЛІНКА (ЗАСЛОНКА) та ДІАФРАГМА (ДИАФРАГМА) в 
крайнє праве положення, яке відповідає мінімальному отвору 
діафрагми; 

- застопорити об'єктив нічного візира; 

- тумблер ОБІГРІВ (ОБОГРЕВ) встановити в положення ВИКЛ 
(ВЬІКЛУ; 

- закрити кришку нічного візира. 
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Прилад пічного бачения ШІНбІ 

Активно-імпульсний прилад нічного бачення ІПНЄ6Ї призна- 
чений для ведення розвідки цілей в нічних умовах і визначення 
віддалі до них. 

До комплекту приладу входять (рис. 1.14): 

- активно-імпульсний прилад нічного бачення; 

- блок живлення; 

- блок живлення освітлювача приладу; 

- вимірювач часу; 


- цифровий індикатор. 
| ?, 
і 
Ї - 
М Час 
а б в г д 


Рис. 1.14. Активно-імпульсний прилад нічного бачення ІПНОЇІ: 


а активно-імпульсний прилад нічного бачення; б блок живлення; 
в блок живлення освічиювача приладу; г вимірювач часу; 
д- пифровий іпликатор. 


Тактпко-технічні характеристики приладу нічного бачення ІШН61 


Характеристика Зпачеття 
Тип пічатий, актитито-їЇмпульстий 
Віддаль розпізнавання цілі (типу "танк" /) вночі: 
- в активному режимі, м 2500 - 3000 
- у масивному режимі, м(при ПНО 2 5х107 шо | 1300 - 1500 
Ліапазот вимірюпатих піддалей, м від 500 до 3000 


ММаксималипа тюмилка виміртоватія віддалі, м | 20 
Максимальна помилка наведення за цілевка- 
зівкою від приладу ІПН59 (у вертикальній 


шощині), п.к. 0-02,5 
Збільтетітя зображеття, крат. 8-10 

Кути наведення візирної лінії, град: 

- по куту місця від -5 до 115 
- цо азимучу 360 з баштою 
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Для підготовки приладу необхідно: 

1. Перевірити та за необхідності встановити у вихідне поло- 
ження органи керування: 

- бронековпак закритий; 

- перемикач РЕЖИМ РОБОТИ (РЕЖИМ РАБОТЬІ) - у поло- 
ження ВИКЛ (ВЬІКЛ): 

- тумблер ОБІГРІВ (ОБОГРЕВ) - у положення ВИКЛ (ВЬІКЛ); 

- перемикач ЗАСЛІНКА (ЗАСЛОНКА) у положення ЗАКРИТО 
(ЗАКРЬІТО); 

- тумблер ШН61-1П28 - у нижньому положенні. 

За допомогою рукоятки, розташованої праворуч від оператора 
на даху башти, відкрити кришку, що закриває об'єктив приладу. 

2. Розстопорити головну частину приладу. 

3. На щитку башти перевести вимикач ІПНЄ6Ї в положення 
ВВІМК (ВКЛ). 

4. Ручку ЗАСЛІНКА (ЗАСЛОНКА) встановити в положення 
ВІДКР (ОТКР). 


Біпокль нічний ШНЗЗБ 

Нічний бінокль (рис. 1.15) призначений для спостереження за. 
місцевістю в умовах природної нічної освітленості. 

Бінокль є приладом нічного бачення, принцип роботи якого 
заснований на посиленні яскравості зображення за допомогою 
електронно-оптичного перетворювача (ЕОП). 


Рис. 1.15. Бінокль нічний ШНЗЗБ 
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Тактико-технічні характеристики бінокля нічного ІПНЗЗБ 


Характеристика Зпачеття 

Віддаль розпізнавання при природній нічній освітленості 
(3,5) 10? люкса і прозорій атмосфері відкрито розташова- 
тої людитти (у повиий зріст) па тлі польогої зелегі, м, пе мете | 200 
Збільшення, краї зДда03 
Кут поля зору, град. 930" 
Час безперервної роботи бінокля 
(без заміти акумуляторпої батареї) 

при темисратурі 20 ?С, год., не менше 

при температурі мінус 440 С, год., не менше 

при температурі -540 ЄС, тод., тів мете 
Напруга на слекіронно-оцтичному перетворювачі (ЕОП), кВ 18 


УРЕ 


Тепловізійний прилад ШНЗ59 призначений для пошуку і роз- 
пізнавання цілей в умовах недостатньої видимості в оптичні 
прилади внаслідок несприятливих погодних умов або різних 
перешкод (туман, димові завіси, перешкоди від яскравих джерел 
світла та ін.) у нічних і денних умовах. 

Прилад складається з наступних основних частин (рис. 1.16): 

- приймального пристрою; 

- рукоятки гвинтового приводу; 

- блока керування (БКер); 

- двох блоків індикації (БІ); 

- блока комутації (БК). 


Рис. 1.16. Тепл тий прилад 1ПН59: 


а-- приймальний пристрій; б - рукоятка гвинтового привода; 
в - блок керуваттія; г - блок ітдикації; д - блок комутації 
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Тактико-технічні характеристики тепловізійного приладу ІПН59 


Характеристика Зпачетія 
Тип інфрачервоний 
тепловізійний 
"Максимальпа дальпість виявлетия цілі (бортова 
проекція танка чипу Т-62) вночі, м 3000 
Максимальна дальність розпізнавання цілі (боргова 
проекція танка типу 1-62) вночі, м 2000 
Поле зору в режимі виявлеття: 
- закутом місця, град. 4 
- цо азимуту, град. 3 
Поле зору в режимі розпізнавання: 
- за кутом місця, град. 1,3 
- по азимуту, град, 1 
Кути наведення візирної лінії: 
- за кутом місця, град. від-5 до 115 
- по азимуту, град, 360 з баштою 
Збільтетія зображетття: 
- у режимі вияплеття, крат. рою 
- у режимі розпізнивання, крат. 8 
Час готовності приладу до роботи, хв не більше 20 


АКР СН-4003 призначений для навігаційного забезпечення 
підрозділів Сухопутних військ та Сил спеціальних операцій. 
ведення розвідки, визначення координат точок (орієнтирів, цілей) 
на місцевості та визначення поправок для стрільби артилорії. 

Тактико-технічні характеристики АКР СН-4003 

Діапазон вимірювання відстаней - від 145 м до 10000) м. 

Діапазон вимірювання по висоті - від мінус 5-00 (309) до 
плюс 5-00 (307). 

Діапазон температур - від -30 до 160 "С. 

Точність вимірювання відстаней - НІЙ м. 

Максимальна дальність оптичного виявлення - не менше 
10000 м. 

Кут поля зору в режимі виявлення - від І? до 117 (6,77). 

Кратність збільшення оптичного каналу візування - 7. 

Середня квадратична похибка визначення поточних значень 
навігаційних параметрів, не більше: 

координат місця - 10 м; 

висоти - 15 м. 

Маса АКР СН-4003 у бойовому положенні (з поворотним 
пристроєм та триногою) - не більше 7 кг. 

АКР СН-4003 здійснює приймання сигналів навігаційних 
космічних апаратів (НКА). 
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До складу АКР СН-4003 входять (рис. 1.17): 
а) лазерний прилад розвідки ЛПР-Ї; 

б) приймач навігаційний (ПН); 

в) пристрій зарядний; 

г) модем. 


З 


Рис. 1.17. АКР СН-4003 


г 


г 


Питання для самоконтролю 


1, Поясніть принцип дії приладів нічного бачення. 

2. Тактико-технічні характеристики АКР СН-4003. 

3. Основні частини тепловізійного приладу ПШН59. 

4. Призначення активно-імпульсного приладу нічного бачення 
ШНбІ. 

5. Призначення та принцип дії квантових далекомірів. 

6. Призначення та ТТХ перископічної артилерійської бусолі. 
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Розділ 2 


ОРГАНІЗАЦІЯ І ВЕДЕННЯ РОЗВІДКИ НА РУХОМИХ ТА 
СТАЦІОНАРНИХ СПОСТЕРЕЖНИХ 
(КОМАНДНО-СПОСТЕРЕЖНИХ) ПУНКТАХ 


2.1. Види спостережних пунктів і вимоги, що висуваються 
до них 


Спостережний пункт (СП) - місце, з якого ведеться розвідка 
спостереженням. 

Командно-спостереженний пункт (КСП) призначений для 
ведення розвідки противника та місцевості, управління підлеглими 
силами і засобами розвідки, обслуговування стрільби артилерії та 
для спостереження за діями загальновійськових підрозділів і 
підтримки взаємодії з ними. 

Передовий спостережтий пункт (ПСП) призначений для 
ведення розвідки противника 1 місцевості бозпосероедньо перед 
фронтом передових загальновійськових підрозділів, підтримки 
більш тісного зв'язку 3 ними та обслуговування стрільби арти- 
лерії по цілях, що не спостерігаються з командно-спостережного 
пункту. 

Боковий спостережний пункт (БСП) - для ведення розвідки 
противника і місцевості, обслуговування стрільби артилерії, спос- 
тереження за діями своїх загальновійськових підрозділів у райо- 
нах, що не спостерігаються з КСП (ПСП), а також для організації 
спряженого спостереження. 

Вимоги до СП (КСП): 

забезпечувати виконання поставлених завдань; 

мати гарний огляд місцевості, що знаходиться перед фронтом 
і в глибині бойового порядку противника в заданій смузі (секторі) 
розвідки; 

мати приховані підступи; 

бути невидимими для спостереження противника; 

забезпечувати розміщення особового складу, засобів зв'язку 
та техніки. 

Найвигідніші місця для розміщення: 

схили висот, що повернені в бік противника; 

ділянки місцевості, які знаходяться за 200 - 300 м перед лісом, 
кущами, садом або гаєм; 
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високі дерева в глибині лісу або на узліссі; 

горища, верхні поверхи будинків та фабричні (заводські) труби. 

Віддалення спостережних пунктів від переднього краю своїх 
військ залежить від характеру місцевості й поставленого завдання. 
Як правило, КСП (СП) розгортається на відстані 1-І,5 км від 
переднього краю своїх військ. ПСП, як правило, розгортається на 
відстані до 500 м від переднього краю своїх військ. 

Варіант розміщення СП (КСП) навсдоно на рис. 2.1. 


до 10 км 


Рис. 2.1. Розміщения СП (КСП) па місцевості 


Сектор розвідки СП (КСП) - 3-00, для ПРП-4А - 2-50. 

Склад спостережного, командно-спостережного пункту непостій- 
ний і залежить від умов обстановки. До нього, як правило, входять: 

командир відділення розвідки, обслуги КМУ (ПРП); 

розвідник; 

далекомірник; 

радіотелефоніст. 

Для захисту особового складу, приладів і техніки здійснюється 
інженерне обладнання спостережних пунктів, а також їх маску- 
вання від наземного і повітряного спостереження противника. 
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Варіант інженерного обладнання СП (КСП) на місцевості 
наведено на рис. 2.2. 


Р ово Р 
р Чарупка уся 


Чарунка 
далекомірника 


Чарунка 


зу у 
5 Я раліотолефоніста 


Рис. 2.2. Обладнання СП (КСП) на місцевості 


Під час інженерного обладнання спостережного пункту для 
КМУ (ПРП) обладнуються укриття котлованного типу (рис. 2.3). 

Об'єм вийнятого грунту складає в середньому 50 - 60 м). Для 
виконання робіт з обладнання укриття необхідно 60 -- 70 чол/год. 


25м 7Лм 


Рис. 2.3. Обладнання СП (КСП) на КМУ (ПРП) 


Інженерне обладнання спостережних пунктів проводять, як 
правило, вночі, з урахуванням можливого застосування против- 
ником приладів радіолокаційної розвідки і нічного бачення. 
Роботи, що не закінчені до світанку, повинні бути добре замасковані 
удень. 

У процесі інжснерного обладнання розвідка противника не 
припиняється. 


У лісових районах місця для спостережних пунктів можуть 
бути обладнані на високих деровах і спеціально обладнаних 
вишках, замаскованих від спостереження противником. 

При діях узимку укриття для особового складу утеплюються. 

На болотистій місцевості окопи для спостережних пунктів і 
укриття для особового складу ча бойової техніки споруджуються 
напівнасипного та насипного типу. 

На морському узбережжі при обладнанні спостережних 
пунктів широко застосовуються природні сховища (розщілини, 
течери в берегових скелях | т.ін.). 

Для укриття СП (КСП) від спостереження противником потрібно: 

використовувати маску вальні властивості місцевих предметів 
1 місцевості; 

застосовувати табельні маскувальні засоби і місцеві матеріали; 

проводити маскувальне фарбування техніки і приладів під 
колір навколишнього середовища: 

підтримувати маскувальну дисципліну. 

3 метою підтримки маскувальної дисципліни необхідно: 

розгортання командно-спостережного пункту проводити при- 
ховано, не допускати переміщення особового складу на видимих 
противником ділянках місцевості; 

для ведення розвідки на командно-спостерожному (спостерож- 
ному) пункті мати мінімально необхідну кількість особового 
складу і приладів; 

при виконанні інженерних робіт не порушувати вигляду міс- 
цевості, не вирубувати без потреби дерева і кущі, не витоптувати 
траву; 

інженерне обладнання пунктів проводити вночі або в умовах 
обмеженої видимості, добре маскуючи споруди і лаштунки робіт; 

у нічний час розводити багаття тільки у встановлених для 
цього місцях, не користуватися на пунктах кишеньковими 
ліхтариками; 

не допускати, особливо вночі, шуму, розмов, голосних команд 
1 сигналів; 

обмежувати роботу засобів радіозв'язку на передавання. 

На розгортання спостережного пункту на місцевості з ТГП за 
допомогою карти (асрознімка) та приладів своїми силами потрібно 
до 25 хв, при організації розвідки з КМУ, РРІП, використовуючи 
дані апаратури топоприв'язки, -- 4-5 хв, а при використанні супут- 
никових систем навігації - до 1,5 хв. 
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На розгортання спряженого спостереження на базі 200 -- 500 м 
з ТГП спостережних пунктів за допомогою карти (аерознімка) та 
приладів своїми силами необхідно до 30 хв, на КМУ та РРГ при 
користуванні радіозв'язком - 10- 15 хв, а при використанні 
супутникових систем навігації - 3 - 5 хв. 

На згортання спостережного пункту необхідно до 4 хв, а на 
згортання спряженого спостереження -- до 15 хв. 

В умовах ночі вказані нормативи часу збільшуються в 1,5 раза. 


2.2. Обов'язки посадових осіб 


Безпосереднім організатором артилерійської розвідки в дивізіоні 
є начальник розвідки. 

Він зобов'язаний: своєчасно планувати артилерійську розвідку, 
доводити завдання розвідки до підрозділів, керувати силами і 
засобами розвідки дивізіону, організовувати взаємодію між ними, 
а також з доданими (призначеними для обслуговування стрільби) 
підрозділами розвідки; особисто вести розвідку, здійснювати збір 
і обробку розвідувальних відомостей; керувати розгортанням 1 
роботою пунктів спряженого спостереження дивізіону; доповідати 
командиру (начальнику штабу) дивізіону і старшому штабу, а 
також інформувати підрозділи дивізіону про результати розвідки; 
контролювати своєчасність виконання завдань розвідки підроз- 
ділами; узагальнювати і доводити до командирів батареї нові дані 
про організацію, озброєння, техніку противника і способи ведення 
ним бойових дій, узагальнювати 1 поширювати досвід ведення 
розвідки. 

Начальник розвідки управляє підпорядкованими йому розвіду- 
вальними підрозділами (органами) артилерійської розвідки осо- 
бисто з використанням командирської (командно-штабної) машини, 
що виділяється в його розпорядження. 

Командир взводу артилерійської розвідки (тут і в подальшому 
це відноситься ї до командира взводу управління (КВУ) арти- 
лерійських підрозділів) несе відповідальність за постійну бойову 
тотовність взводу і успішне виконання ним завдань з розвідки 
противника та обслуговування стрільби артилерії. Він повинен 
завжди знати обстановку, стан і можливості свого підрозділу, де 
знаходиться особовий склад і яке завдання він виконує. 
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Командир взводу керує підрозділом шляхом віддання усних 
розпоряджень, а також командами і сигналами. Командир взводу 
артилерійської розвідки отримує бойове завдання, як правило, на 
місцевості від командира частини (підрозділу) або начальника 
розвідки. 

В окремих випадках завдання може ставитися по карті з на- 
ступним уточненням її на місцевості. 

Командир взводу артилерійської розвідки при підготовці 
бойових дій і управлінні взводом в бою зобов'язаний: 

з'ясувати отримане завдання та оцінити обстановку; 

вибрати місця для спостережних пунктів; 

ксрувати розгортанням спостережних пунктів, їх топогсоде- 
зичною прив'язкою та інженерним обладнанням; 

встановити і безперервно підтримувати стійкий зв'язок між 
спостережними пунктами і старшим командиром; 

вказати особовому складу умовні найменування місцевих 
предметів, орієнтири і поставити завдання; 

особисто вести розвідку противника, ставити завдання на 
засічку цілей і обслуговування стрільби артилерії, обробляти 
результати розвідки і доповідати старшому командиру; 

вести спостереження за діями загальновійськових підрозділів 
і результатами вогню артилерії; 

керувати взводом при переміщенні спостережних пунктів; 

вести нсобхідну документацію; 

обмінюватися розвідувальними даними з іншими підрозділа- 
ми розвідки. 

Командир взводу артилерійської розвідки (взводу управління 
батареї) під час постановки завдань особовому складу доводить: 

- умовні найменування місцевих предметів та орієнтири; 

- короткі відомості про противника: 

- завдання загальновійськового підрозділу; 

- завдання батареї, місце її КСП, (ВП); 

- після слова «наказую»: смугу (сектор, об'єкт, напрямок) і 
завдання розвідки, район особливої уваги, нумерацію цілей, 
порядок ТГП, інженерного обладнання та маскування КСП (СП), 
основний напрямок стрільби, спосіб орієнтування приладів спос- 
тереження, порядок контролю роботи навігаційної апаратури 
КМУ (РРП) при переміщенні КСП, час початку розвідки; 


43 


- розподіл радіостанцій за мережами та напрямками, час їх 
вмикання та режим роботи, порядок переходу на запасні частоти, 
час і порядок прокладення проводового зв'язку; 

- сигнали управління, оповіщення та порядок дій за ними; 

- термін готовності до ведення розвідки. 

Крім того, командир взводу віддає вказівки щодо захисту від 
високоточної зброї і безпосередньої охорони спостережних пунктів. 

Після постановки завдання командир взводу артилерійської 
розвідки (взводу управління батареї) доводить до підпорядко- 
ваних командирів таблицю позивних вузлів, станцій зв'язку та 
службових осіб, а також радіодані. 

Командир відділення розвідки (командир обслуги КМУ, РРП) 
несе відповідальність за постійну бойову готовність свого відді- 
лення (обслуги), технічний стан приладів, успішне виконання 
отриманого завдання щодо розвідки та обслуговування стрільби 
артилерії. 

Він зобов'язаний: 

керувати особовим складом відділення (обслугою КМУ, РРІП) 
під час зайняття спостережного пункту: 

проводити ТГП спостерожного пункту та оформляти картку 
топогеодезичної прив'язки; 

особисто вости розвідку противника і ксрувати роботою 
особового складу під час ведення розвідки, засічки цілей (орієн- 
тирів, реперів) 1 обробки даних засічки; 

складати схему орієнтирів, схему полів невидимості (при 
необхідності); 

вести журнал розвідки та обслуговування стрільби; 

перевіряти правильність орієнтування приладів спостереження; 

ксрувати підготовкою спостерожного пункту та приладів до 
роботи вночі; 

організовувати роботи щодо інжснерного обладнання та 
маскування спостережного пункту, доповідати про розвідані цілі 
командиру взводу; 

організовувати безпосередню охорону спостережного пункту і 
слідкувати за виконанням заходів маскування. 

Командир відділення розвідки (командир обслуги) під час 
постановки завдань особовому складу відділення (обслуги) 
доводить: 

умовні найменування місцевих предметів і орієнтири; 
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відомості про противника; 

завдання загальновійськового підрозділу: 

завдання батареї (взводу); 

сектор (об'єкт, напрямок) і завдання розвідки; 

місця установки приладів і способи їх орієнтування (місце 
КМУ, РРП); 

порядок застосування засобів зв'язку; 

порядок інженерного обладнання; 

сигнали управління, оповіщення, порядок дій за ними. 

Старший розвідник (розвідник, далекомірник) зобов'язаний: 

розставити прилади і підготувати їх до роботи; 

допомагати командиру відділення здійснювати ТГП спосте- 
режного пункту; 

з'ясувати орієнтири і умовне найменування місцевості та 
місцевих предметів, знати їх положення на місцевості; 

працювати на приладах спостереження; 

вести розвідку противника, знаходити цілі, проводити їх засічку 
ї вести записи; 

негайно доповідати командиру відділення про кожну розвідану 
ціль; 

періодично перевіряти правильність орієнтування приладів 
спостереження; 

виконувати роботи щодо інженерного обладнання і маску- 
вання спостережного пункту; 

відпрацьовувати дані засічки цілей (орієнтирів, реперів) на 
обчислювальних приладах; 

знати сигнали управління та оповіщення і порядок дії за ними; 

приймати та передавати команди і цілевказівки. 


2.3. Порядок підготовки СП до роботи 


Підготовка спостережних пунктів (КСП) до роботи, як правило, 
розпочинається ще в районі зосередження та передбачає: 

підготовку на початковій точці; 

вибір місця і безпосереднє зайняття СП (КСП); 

підготовку приладів; 

топогеодезичну прив'язку; 

вивчення місцевості, вибір орієнтирів і складання схсми 
орієнтирів; 
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встановлення зв'язку з вогнсвими підрозділами та старшим 
командиром; 

інженерне обладнання та маскування спостережного пункту. 

Підготовка на початковій точці 

Отримавши завдання (прийнявши рішення) на здійснення 
висування в район розгортання спостережного пункту, командир 
віддає розпорядження, в якому вказує: 

положення і характер дій противника; 

необхідні відомості про свої війська і завдання своєї частини 
(підрозділу); 

район (рубіж) командно-спостережного пункту; 

маршрут і швидкість руху: 

координати початкової та контрольних точок на маршруті 
руху 1 способи орієнтування; 

порядок використання засобів зв'язку в ході руху; 

час готовності до ведення розвідки. 

Підготовка машини (якщо підрозділ діє на рухомому спос- 
тережному пункті - КМУ, РРП тощо) на початковій точці прово- 
диться всіма номерами розрахунку та включає: 

торизонтування машини (башти); 

визначення дирекційного кута поздовжньої осі машини; 

топогеодезичну прив'язку: 

підготовку навігаційної апаратури; 

перевірку похідного положення засобів розвідки та 
орієнтування; 

перевірку кріплення по-похідному виносних приладів; 

підготовку базового шасі; 

підготовку засобів зв'язку. 

Дирекційний кут поздовжньої осі машини на початковій точці 
може бути визначений: 

за допомогою гірокомпаса; 

за допомогою перископічної артилерійської бусолі: 

за відомим орієнтирним напрямком. 

Визначення дирекційного кута поздовжньої осі машини за 
допомогою гірокомпаса здійснюється після повної зупинки машини 
і вимкнення шляхового двигуна, при непрацюючій станції слектро- 
живаєння. При роботі на гірокомпасі переміщення розрахунку у 
середині машини не допускається. 
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За допомогою гірокомпаса визначають істинний азимут 
поздовжньої осі машини - А, та розраховують дирекційний кут 
поздовжньої осі машини за формулою 


а Ва 7 СЕУ), 01) 
де у - зближення меридіанів в точці стояння машини. 
Для визначення дирекційного кута поздовжньої осі машини 
за допомогою бусолі необхідно (рис. 2.4): 


розставити бусоль на відстані 30 - 50м від машини і зорієн- 
тувати Її; 


слаб Ж 30-00 


ЛОЗДОВЖНЯ 
вісь машини 


Рис. 2.4. Визначення дирекційного кута поздовжньої осі машини за 
допомогою перископічної артплерійської бусолі 


навести оптичний прилад башти в об'єктив бусолі і визначити 
кут між поздовжньою віссю машини та напрямком на бусоль ( із»); 

визначити за допомогою бусолі дирекційний кут з її точки 
стояння на башту; 

отримане значення дирекційного кута змінити на 30-00 та 
відняти біз ! 


сі (боб 230--00)- р... (2.2) 
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КМУ комплексів: ІВІ2 та ІВІ2М орієнтують за допомогою 
далекоміра: 1817-1 та РРП-4 - за допомогою денного візира. При 
визначенні дирекційного кута поздовжньої осі КМУ цих комплексів 
за відомим дирекційним кутом орієнтирного напрямку необхідно 
(рис. 2.5): 

- машину встановити так, щоб вертикальна вісь оптичного 
приладу башти знаходилась над точкою (похибка не більше Ім), З 
якої відомий дирекційний кут на орієнтир сс, 2 відстань до 
орієнтира була не менше Ікм; 

- оптичний прилад башти навести на орієнтир; 

- зняти відлік за орієнтиром Вр; 


поздовжня 
вісь машини 


Рис. 2.5. Визначення дирекційного кута поздовжньої осі машини за 
відомим дирекнційним кутом оріситириого папрямку 


- розрахувати дирекційний кут поздовжньої осі машини 
за формулою 


бої ор Во (02.3) 


Якщо с/р менше Вр, ТО до величини (о, додають 60-00. 

Визначення координат місцеположення машини може здійсню- 
ватись шляхом заїзду на точку з відомими координатами або по 
карті за допомогою приладів від контурної точки з відомими 
координатами. 

У тому випадку, коли є можливість установити машину без- 
посередньо на контурній точці або поблизу неї (на віддаленні не 
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більше І0м), то за координати точки стояння приймаються 
координати контурної точки. 

Якщо установка машини на контурну точку неможлива або 
ускладнена, координати точки стояння машини можуть бути 
визначені від даної контурної точки за допомогою квантового, 
саперного далекоміра або бусолі і далекомірної рейки. 

Після визначення дирекційного кута поздовжньої осі та коор- 
динат машини приступають до підготовки навігаційної апаратури. 
Робота з апаратурою топоприв'язки включає підготовчі заходи, 
підготовку апаратури і безпосередньо визначення координат 
спостережного пункту. До підготовчих заходів відносяться: вибір 
початкової точки і маршруту руху, визначення дирекційного кута 
поздовжньої осі машини і координати точки її стояння. Почат- 
кову точку обирають з таким розрахунком, щоб довжина маршруту 
до спостережного пункту не перевищувала 3 км, а час руху 
20 хв. У тому випадку, якщо довжина маршруту перевищує 3 км. 
то на маршруті руху вибирають контрольні контурні точки 1 
визначають їх координати. При під'їзді до цих точок контролю- 
ють точність роботи апаратури топоприв'язки 1, при необхідності, 
вводять коректури осі. 

Для підготовки апаратури топоприв'язки до роботи КМУ 
(РРП) встановлюють на вихідній (контурній) точці або в без- 
посередній близькості від неї (не далі 10 м). В цьому випадку за 
координати машини приймають координати контурної точки, 
визначивши їх по карті (асрознімку) за допомогою циркуля- 
вимірювача і поперечного масштабу. 

При неможливості встановлення КМУ на вихідній точці для 
визначення її координат потрібно: 

- виміряти дирекційний кут і відстань до контурної точки; 

- встановити на лічильниках курсопрокладника (координатора) 
координати початкової точки, а на шкалі «КУРС» - дирекційний 
кут напрямку з контурної точки на командирську машину (РРП); 

- ввести в курсопрокладник (координатор) виміряну відстань, 
при цьому на лічильниках Х і У будуть встановлені координати 
точки стояння. 

Якщо орієнтування на початковій точці передбачається за 
відомим дирекційним кутом орієнтирного напрямку або за допо- 
могою бусолі, то з метою скорочення часу реботи на початковій 
точці апаратуру топоприв'язки вмикають за 15 хв до прибуття на 
початкову точку. При цьому потрібно враховувати, що не можна 
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тючинати рух машини раніше трьох хвилин з моменту увімкнення 
тірокурсовказівника. 

Якщо орієнтування на початковій точці проводиться за до- 
помогою гірокомпаса, то рух машини можна починати лише 
через 15 хв після ввімкнення гірокурсовказівника. 

До персвірки похідного положення засобів розвідки та орієн- 
тування, а також до перевірки кріплення по-похідному виносних 
приладів залучається весь особовий склад екіпажу. При цьому 
персвіряється вихідне положення органів ксрування приладів; 
кріплення по похідному ПАБ-2АМ, ДС-1 (ДСП-30), ПУВ-9У та 
триног для приладів; стопоріння башти по-похідному; закриваються 
кришки бронсковпаків. 

Радіотелеграфісти (радіотелефоністи) перевіряють кріплення 
по-похідному засобів проводового зв'язку; вмикають внутрішній 
переговорний зв'язок, радіостанції та встановлюють зв'язок у 
відповідності з вказівками командира. 

Механік-водій (водій) проводить перевірку базового шасі в 
обсязі контрольного огляду. При цьому він перевіряє: 

- кількість палива; 

- рівень масла двигуна; 

- станцію електроживлення (СЕЖ): 

- головну передачу; 

- кількість охолоджувальної рідини; 

- стан траків, пальців та натяг гусениць (стан коліс); 

- справність приладів освітлення та звукового сигналу; 

- кріплення по-похідному на борту машини додаткового 
устаткування та шанцевого інструменту. 

Після огляду машини механік-водій пускає двигун і перевіряє 
роботу в різних режимах на слух та за контрольними приладами. 

Після перевірки особовий склад входить у внутрішній перего- 
ворний зв'язок та доповідає про готовність до здійснення маршу. 


Розпорядження на висування в район розгортання КСП 
(варіант) 
1. Противник -- 130 мібр (Східних) займає оборону на відстані 
5,5 км попереду нас та проводить заходи з підготовки до наступу. 
2. Передній край оборони нашої 24 омбр в 5 км попереду: 
висота , Кругла", ,Березовий гай". тригопункт. 


з з 
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3. Командно-спостерожний пункт в районі висоти з відм. 222.3 
на відстані 3,5 км попереду нас. 

4. У район КСП висуватися за маршрутом: перехрестя доріг 
(5278), нп Вишкове (5379). Швидкість руху під час висування - 
30 км/год. 

5. Топогеодезичну прив'язку здійснити від контурної точки: 
х - 52996, у - 78900, / - 205; координати контрольної точки на 
маршруті: х - 53675, у - 79875, й - 220; орієнтування машини 
здійснити за допомогою гірокомпаса. 

6. Порядок використання засобів зв'язку в ході руху - на 
приймання. 

7. Готовність до ведення розвідки -6.00. 


Розпорядження на висування в район розгортання КСП 
1. Противник 


2. Передній край оборони нашої 


3. КСП 


4. У район КСП висуватися за маршрутом: 


Швидкість руху під час висування - 
5. Топогеодезичну прив'язку здійснити від контурної точки: 


хе УЗ га 
координати контрольної точки на маршруті: 
ха зу - НЕ 
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орієнтування машини здійснити 


6. Порядок використання засобів зв'язку в ході руху 


7. Готовність до ведення розвідки 


Вибір місця і безпосередне зайняття СП (КСП) 

Вибір місця і безпосереднє зайняття КСП (СП) залежно від 
обстановки та наявності часу здійснюються після попередньої 
рекогносцировки району (рубежу) розгортання спостережних 
пунктів або без його рекогносцировки (з ходу). 

Під час рекогносцировки особливу увагу приділяють: 

вибору місця, що забезпечує найкращий огляд місцевості в 
заданому секторі (смузі) розвідки; 

скритному розміщенню техніки та особового складу; 

вибору місця для розгортання виносного спостережного пункту. 

При наявності часу проводиться вивчення місисвості та вибір 
орієнтирів, ТГП та інженерне обладнання пункту, визначаються 
дирекційні кути орієнтирних напрямків, вибираються та готуються 
шляхи під'їзду. 

У випадку, коли рекогносцировка не проводилась, командир, 
прибувши в район (на рубіж) розгортання КСП, за 200 - 300 м 
зупиняє машину в прихованому від спостереження противником 
місці, сам особисто вибирає місце пункту, маршрут та порядок 
висування до нього, приймає рішення на проведення ТГП і орієн- 
тування, після чого проводить топографічне орієнтування особо- 
вого складу та віддає розпорядження на зайняття КСП. В окремих 
випадках для вибору місця та маршруту висування командир 
може залучити механіка-водія КМУ (РРП). 

Вибір місць 1 безпосереднє зайняття пунктів спряженого спос- 
тереження (СС) проводиться, як правило, після рекогносцировки 
району (рубіжу) спостережних пунктів та вивчення місцевості, а 
в деяких випадках і після зайняття КСП (СП) підрозділами дивізі- 
ону. Основний пункт СЄ, як правило, вибирається праворуч від 
напрямку розвідки. Якщо СС організовується з КСП командира 
дивізіону та КСП однієї з батарей, за основний приймається спос- 
тережний пункт дивізіону. 
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Якщо пункти займаються в пішому порядку, то спочатку 
займається боковий СП залишаються розвідник-спостерігач та 
радіотелефоніст, а потім займається основний пункт. Такий порядок 
дає змогу начальнику СС економити час на прокладання про- 
водового зв'язку, визначення відстані між пунктами та розташу- 
вання пунктів на місцевості. 

Якщо підрозділ оснащсний автоматизованим комплексом 
розвідки (АКР) СН-4003, який працює за умов прямої радіови- 
димості сигналів навігаційних супутників, то під час вибору місця 
КСП (СП) для забезпечення визначення навігаційних параметрів 
із заданими технічними характеристиками, крім виконання загаль- 
них вимог до вибору місця КСП (СП), необхідно виконувати такі 
умови: 

- АКР розміщувати на відкритому майданчику, щоб не було 
затінення і перешкод для проходження радіосигналів навігаційних 
супутників у верхній напівефері: 

- АКР розміщувати в місці, що забезпечує максимально мож- 
ливий огляд небосхилу; 

- не допускати розміщення АКР у приміщеннях, будовах, 
тунелях, критих спорудах, глибоких укриттях, колодязях, шахтах; 

- у зоні радіоогляду повинні знаходитись понад чотири НКА 
однієї системи чи три (два) СНС СР5 та два (три) СНС ГЛОНАСС. 

Зайняття спостережних пунктів проводиться приховано, по 
можливості вночі або в інших умовах обмеженої видимості. При 
висуванні до місця розгортання спостережного пункту вдень 
використовують складки місцевості та місцеві предмети, які 
перешкоджають спостереженню з боку противника. В будь-якому 
випадку висування здійснюється у визначеному командиром 
порядку. Якщо пункт займається в пішому порядку, то ділянки 
місцевості, які спостерігаються противником, долаються перебіж- 
ками або переповзанням з інтервалами між посадовими особами, 
що забезпечують зайняття КСП (СП), поодинці. При цьому широко 
використовуються маскувальні халати та підручні засоби маску- 
вання (гілки дерев, трава, комиші тощо). Крім цього, зайняття 
пункту здійснюється з дотриманням звукового маскування. 


Правила проведення топографічного орієнтування 


1. Вказують місцевий час. 
2. Вказують сторону світу в напрямку півночі (або в бік 
торизонту, до якої особовий склад повернутий обличчям). 
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3. Вказують своє місцезнаходження. За необхідності називають 
квадрат. 

4. Вказують напрямки на місцеві предмсти, що оточують в 
радіусі 10 - 15 км (спостережні 1 неспостерожні), та відстані до них. 

Місцеві предмети вказують послідовно в порядку: 

- населені пункти; 

- водойми; 

- шляхи сполучення автомобільні і залізничні, у разі потреби - 
польові дороги; 

- найбільш важливі і виразні об'єкти (гори, архітектурні 
споруди тощо). 

Усі напрямки і відстані до об'єктів вказують справа наліво 
(проти годинникової стрілки). 

5. Вказують назви ділянок місцевості в наступному порядку: 
прямо, справа, зліва на ближньому рубежі, потім, у разі потреби, 
на дальньому в такій самій послідовності. 

Орієнтири вказують справа наліво по рубежах. При цьому у 
випадку, коли топографічне орієнтування завершується засічкою 
призначених орієнтирів (при роботі на КСП), після вказання 
орієнтира повторюють з наголосом його назву: ДЕРЕВО-КУЛЯ -- 
ОРІЄНТИР 31-й. В такому випадку розвідник і далекомірник 
повинні доповісти дирекційний кут, дальність і кут місця (висоту) 
цього орієнтира. 


Топографічне орієнтування (варіант) 
УВАГА, ОРІЄНТУЮ! 


1. Київський час: 9 годин 10 хвилин. 

2. Північ у напрямку - громовідвід польового складу РАО. 

3. Ми знаходимося в районі зосередження / батр / 130 браг, 
2 км на південний схід від НЕМИРІВ, 200 метрів на схід від ГАП 
дирсктриси Мо 2 МЦМБ. 

4. У цьому напрямку (показати рукою) на відстані 5 км - 
ЗАВАДІВ. В цьому напрямку (показати рукою) на відстані 4 км - 
ВЕРБЛЯНИ. В цьому напрямку (показати рукою) на відстані 15 км - 
МАГЕРІВ, В цьому напрямку (показати рукою) на відстані 4 км - 
ВОРОБЛЯЧИН. 

У цьому напрямку (показати рукою) на відстані 2 км - озеро 
МАРКИ. В цьому напрямку (показати рукою) на відстані 2 км - 
річка БРОНКА. 
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У цьому напрямку (показати рукою) на відстані 2 км - шосей- 
на дорога - НЕМИРІВ-ЯВОРІВ. В цьому напрямку (показати 
рукою) на відстані 300 м - дорога КЕРІВНИЦТВА. 

У цьому напрямку (показати рукою) на відстані 3 км - 
г. ТАРТАК, далі, на відстані 5 км, - г. МЕЛЬНИЧНА. 

5. Прямо перед нами поле, що обмежено парканом. Поле, 
обмежене парканом, - поле НАВЧАЛЬНЕ. 

Праворуч від поля НАВЧАЛЬНОГО - тай з окремими деревами. 
Гай з окремими деревами - гай РІДКИЙ. 

Ліворуч віл поля НАВЧАЛЬНОГО - високий ліс уздовж дороги 
КЕРІВНИЦТВА. Високий ліс - ліс ВИСОКИЙ. 

За полем НАВЧАЛЬНИМ - поле з окремими кущами. Поле з 
окремими кущами - поле КУЩОВЕ. 

На правій межі поля НАВЧАЛЬНОГО -- окреме дерево з куле- 
подібною кроною - ДЕРЕВО-КУЛЯ. ДЕРЕВО-КУЛЯ - ОРІЄН- 
ТИР 31-й. 

По центру поля НАВЧАЛЬНОГО - ТРИГОПУНКТ. ТРИГО- 
ПУНКТ - ОРІЄНТИР 32-й. 

На лівій межі поля НАВЧАЛЬНОГО - ГРОМОВІДВІД польо- 
вого складу РАО, ГРОМОВІДВІД- ОРІЄНТИР 33-й. 


Топографічне орієнтування 
УВАГА, ОРІЄНТУЮ! 
1. Київський час 
2. Північ у напрямку 
3. Ми знаходимося 


4. (Населені пункти) 


(Річки, озера) 


(Дороги) 


(Гори, висоти) 


м 
А 


5. Прямо перед нами 


Праворуч 


Ліворуч 


За 


(Орієнтири) 


Розпорядження на розгортання КСП (варіант) 

1, Противник - 1 сб 130 мбр займає оборону на відстані 1500 м 
попереду по східних схилах висот КРУГЛА, ДОВГА, ГЕОДЕ- 
ЗИЧНА. Противник проводить заходи з підготовки до переходу в 
наступ. 

2. Передній край оборони наших підрозділів - на відстані 900 м 
попереду: висота КРУГЛА, БЕРЕЗОВИЙ ГАЙ, ТРИГОПУНКТ. 

3. Командно-спостережний пункт розгорнути на відстані 200 м 
попереду на висоті з відм. 222,3 біля окремого куща. 

4. Висуватися за маршрутом: окремий кущ, група дерев, 
лощина. Порядок висування: 

- першим - я, за мною - старший розвідник, за ним - старший 
далекомірник 1 далекомірник, за ними - радіотолефоніст. 

Ділянка в районі окремого куща спостерігається противником. 
Її долати перебіжками. Прихований підхід до місця командно- 
спостережного пункту - з боку лощини. 

5. Основний напрямок розвідки - 17-00. 

6. Прилади для роботи встановити: праворуч - бусоль, ліворуч -- 
далекомір. Орієнтування приладів здійснити за допомогою магніт- 
ної стрілки бусолі за віддаленим орієнтиром. 

7. Координати КСП визначити по карті за допомогою приладів 
полярним способом від контурної точки -- відм. 233,4: 

х - 56787, у - 79865, п - 233. 
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Контроль топогсодсзичної прив'язки здійснити на гсодезичній 
основі бусольним ходом від пункту СГМ - відм. 251,7: 

х - 55355, у - 179184, й - 252. 

8. Готовність до ведення розвідки -- через 20 хвилин. 


Розпорядження на розгортання КСП 
1. Противник 


2. Передній край оборони наших підрозділів 


3. Командно-спостережний пункт розгорнути 


4. Висуватися за маршрутом 


Порядок висування 


5. Основний напрямок розвідки 

6. Прилади для роботи встановити: праворуч -- 
ліворуч - 5 

Орієнтування приладів здійснити 


ЧЛЕН НННННН -- 


7. Координати КСП визначити 


Контроль топогсодезичної прив'язки здійснити 
трі р 


8. Готовність до ведення розвідки - через 

Підготовка приладів до роботи на КСП (СП), крім їхнього 
встановлення, горизонтування та перевірки, включає орієнтування. 

Для ведення розвідки, цілевказання та засічки цілей (реперів) 
розвідувальні прилади повинні бути орієнтовані. Перископічні 
артилерійські бусолі, далекоміри, прилади нічного бачення та 
телевізійні прилади орієнтують за дирекційним кутом орієнтир- 
ного напрямку. 

Якщо КСП (СП) займались на КМУ (РРП), то орієнтування 
машини після зайняття пункту проводиться за даними гірокурсо- 
вказівника, яке потім уточнюється одним із наступних способів: 

за допомогою бусолі; 

за допомогою гірокомпаса. 

Для орієнтування приладів за дирекційним кутом потрібно 
знати дирекційний кут 3 точки розташування приладу на орієнтир. 

Дирскційні кути орієнтирних напрямків визначають: 

- теодезичним способом: 

- тіроскопічним способом; 

- астрономічним способом; 

- за допомогою магнітної стрілки бусолі; 

- при неможливості застосування перерахованих способів - 
за контурними точками карти (асрознімка). 

Крім того, дирекційні кути можуть бути отримані шляхом 
передачі їх від напрямку з відомим дирекційним кутом одночасним 
відмічанням за небесним світилом, кутовим ходом або за допо- 
могою гірокурсовказівника апаратури топоприв'язки. 

Дирекційні кути орієнтирних напрямків отримують під час 
топогеодезичної прив'язки пунктів або вирішенням оберненої 
теодезичної задачі за координатами спостережного пункту й 
орієнтира. 

Для орієнтування перископічної артилерійської бусолі потрібно 
на бусольному кільці та барабані встановити відлік, що дорівнює 
дирекційному куту орієнтирного напрямку, та, не збиваючи встано- 
вленого відліку, маховиком установчого черв'яка навести перехрестя 
монокуляра на орієнтир. 
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Орієнитування далекоміра (приладу нічного бачення, телевізій- 
ного приладу) за завчасно визначеним дирекційним кутом оріси- 
тирного напрямку проводиться в наступному порядку: 

- встановити далекомір (прилад нічного бачення, телевізій- 
ний прилад) над точкою, з якої відомо дирекційний кут на орієнтир, 
відцентрувати його за допомогою віска та відгоризонтувати; 

- навести приймач-передавач далекоміра на орієнтир; 

- відпустити рукоятку фіксації шкали лімба і гайку фіксації 
барабана точного відліку 

- встановити на лімбі 1 на барабані точного відліку (за чорними 
шкалами) величину дирекційного кута на орієнтир: 

- затиснути рукоятку фіксації шкали лімба і гайку фіксації 
барабана точного відліку; 

- провести узгодження шкал, для чого на барабані точного 
відліку встановити «0», якщо на лімбі риска великих поділок не 
збігається з індексом, відпустити рукоятку фіксації шкали лімба 1 
сумістити риску з індексом. 

Якщо на спостережному пункті зорієнтовано бусоль, то для 
орієнтування далекоміра (приладу нічного бачення, телевізійного 
приладу) обирають найближчий орієнтир у створі бусоль - далеко- 
мір, і дирекційний кут на орієнтир визначають за допомогою бусолі. 

За відсутності орієнтирів з боків обирають найбільш віддалений 
орієнтир перед фронтом КСП (СП). При цьому, якщо зміщення 
далекоміра (приладу нічного бачення, толсвізійного приладу) 
відносно бусолі більше 0,001 дальності до орієнтира, то в дирек- 
ційний кут, визначений за допомогою бусолі, вводять поправку, 
розраховану за формулою 


аз В 
 0001Д? 04 


до До - поправка в дирекційний кут на зміщення далокоміра 
відносно бусолі; 

В - відстань між бусоллю та далекоміром, м; 

Д - дальність від спостережного пункту до орієнтира, м. 

Дирекційний кут, визначений за допомогою бусолі, зменшують 
на величину поправки, якщо далекомір розміщений праворуч від 
бусолі, і збільшують, якщо далекомір розміщений ліворуч від 
бусолі. 
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За відсутності орієнтирів з боків або неможливості орієнту- 
вання за віддаленим орієнтиром далекомір (прилад нічного бачення, 
телевізійний прилад) можливо зорієнтувати взаємним візуванням 
з бусоллю. Для орієнтування далекоміра (приладу нічного бачен- 
ня, телевізійного приладу) взаємнилі візуванням за допомогою 
бусолі необхідно: 

- встановити на приймачі-персдавачі далекоміра візирну віху: 

- навести приймач-передавач далекоміра на середину об'єктива 
бусолі, а бусоль - на візирну віху приймача-передавача далекоміра; 

- отриманий дирекційний кут з бусолі на візирну віху прий- 
мача-передавача змінити на 30-00 та встановити на лімбі і на 
барабані точних відліків далекоміра; 

- провести узгодження шкал далекоміра. 

Якщо на КСП (СП) для ведення розвідки використовується 
автоматизований комплекс розвідки СН-4003, його орієнтують за 
допомогою засобу супутникової навігації із складу комплексу. 
Для цього проводиться ка: лібрування далскоміра та навігаційного 
приймача за завчасно визначеним орієнтиром. Орієнтир вибирають 
біля дальної межі сектора розвідки або якомога далі від точки 
калібрування з метою підвищення точності роботи АКР. За орієн- 
тир приймають великогабарітні об'єкти, які не змінюють своє 
положення, 3 чіткими гранями (труби заводів, центр перехресть 
доріг, окремі будинки тощо). 

Топогеодезична прив'язка (ТГП) спостережних пунктів вико- 
нується, як правило, силами та засобами підрозділів оптичної, 
оптико-електронної або телевізійної розвідки. При ТГП спостереж- 
ного пункту визначають прямокутні координати (х, у), абсолютну 
висоту (П) пункту, а також дирекційні кути з точки встановлення 
приладу спостереження на один-два віддалені орієнтири. 

ТГП залежно від умов обстановки, наявності часу, повноти 
вихідних даних і характеру місцевості виконують на геодезичній 
основі, по карті (асрознімку) або за допомогою засобів супутникової 
навігації. 

Висоту спостережних пунктів на рівнинній та горбистій місце- 
вості визначають по карті, в гірській місцевості - за допомогою 
приладів. 

У ході ТГП на гсодезичній основі координати спостережних 
пунктів визначають за допомогою приладів відносно пунктів 
теодезичних мереж, а дирекційні кути орієнтирних напрямків - 
теодезичним, гіроскопічним або астрономічним способами. 
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У ході ТГП по карті (аерознімку) координати спостережних 
пунктів визначають за допомогою приладів або апаратури топо- 
прив'язки. За вихідні точки беруть надійно спостережені на місце- 
вості контурні точки і місцеві предмети, координати яких можна 
визначити за спеціальною картою із вдрукованими координатами, 
по карті масштабу 1:25000, 1:50000 або за допомогою аерофото- 
знімка з координатною сіткою. 

У ході ТГП за допомогою засобів супутникової навігації 
косрдинати: спостережних пунктів визначають за допомогою 
навігаційної ацерабі ри супутникових радіонавітаційних систем. 

Залежно від характеру місцевості, наявності та розміщення 
вихідних точок (пунктів геодезичної мережі, контурних точок) 
для визначення координат спостережних пунктів по карті за до- 
помогою приладів можуть застосовуватися молярний спосіб, 
засічки та ходи. 

При визначенні координат спостерожного пункту поляриилі 
способом (рис. 2.6) із спостережного пункту вимірюють дирекцій- 
ний кут (Є ) і дальність (/() до контурної точки (К/). Змінивши 
дирекційний кут на 30-00, за допомогою розв'язання прямої 
теодезичної задачі розраховують координати спостережного пункту. 

У випадку, коли дирекційний кут вимірювався з контурної 
точки на спостережний пункт, його на 30-00 не змінюють. 


ект 
тп 


Сп 


Рис. 2.6. Визначення координат полярним способом 


При визначенні координат спостережного пункту засічками 
застосовують, як правило, обернені засічки за дирекційними кутами, 
за виміряними кутами, за виміряними дальностями та виміряними 
кутами й дальностями. 
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При застосуванні обернених засічок потрібно, щоб із спосте- 
режного пункту було визначено не менше 3 контурних точок, 
кути між якими повинні бути від 5-00 до 25-00. 

Якщо при обробці даних засічок за дирекційними кутами і за 
виміряними дальностями графічним методом отримують трикутник 
похибок, то за положення спостережного пункту вибирають центр 
трикутника за умови, що більша із сторін не перевищує 3 мм. 

Для виконання оберненої засічки за дирекцнійними кутами 
(рис. 2.7) потрібно: 

- встановити бусоль на спостережному пункті 1 зорієнтувати її 
за дирекційним кутом; 

- визначити дирекційні кути не менш як на три контурні точки 
та змінити кожний їх дирекційний кут на 30-00. 

Обробку даних проводять графічним методом по карті (асро- 
знімку, ПУВ) або аналітичним методом за допомогою обчислю- 
вача 18520, мікрокалькулятора або ПЕОМ. 


На місцевості 
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Рис. 2.7. Визначення координат засічкою за оберненими 
дирекційними кутами 
Під час графічного мстоду обробки вимірювань 1з вихідних 
(контурних) точок прокреслюють напрямок на спостережний 
пункт за дирекційними кутами (ур , О(ррта бор і на псрехресті цих 
напрямків отримують точку спостережного пункту. 
При обробці вимірювань за допомогою обчислювача 18520, 


мікрокалькулятора або засобів автоматизації використовують 
прямокутні координати початкових точок і відповідні напрямки. 


62 


Обернепу засічку за виміряними кутами (рис. 2.8) виконують 
за трьома-чотирма точками (честверту точку використовують для 
контролю), які обирають так, щоб спостероежний пункт знаходився 
всередині трикутника, отриманого вихідними точками, або поза 
трикутником, але проти однієї із його вершин. На місцевості 
вим ірюють кути між напрямками на початкові точки. 


й а місцевості На карті 
г 
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Рис. 2.5. Визначення координат оберненою засічкою 
за виміряними кутами 


Для обробки засічок використовують спосіб Болотова. Для 
цього на аркуші кальки наколюють точку (Р), довільно прокрес- 
люють з неї пряму лінію і послідовно будують кути (а, Й па 7), 
Прокреслені напрямки позначають назвою місцевих предметів 
або зліва направо літерами (А, В, С і Д). Після цього кальку 
накладають на карту та, повертаючи її, суміщають напрямок на 
кальці з відповідними точками карти (аерознімка). Після суміщення 
всіх напрямків переколюють основну точку (Р) з кальки на карту 
(аерознімок). 

Координати спостережного пункту засічкою за виміряними 
дальностями (рис. 2.9) визначають у наступному порядку: 

- зі спостережного пункту вимірюють дальність до трьох точок, 
положення яких на карті (асрознімку) або їх координати відомі; 

- на карті (планшсті, асрознімку) з вихідних точок прокреслю- 
ють за допомогою циркуля-вимірювача дуги радіусами, відповід- 
ними до виміряних дальностей (у масштабі карти, планшета. 
аєрознімка); 

- перетин дуг покаже місцезнаходження спостережного пункту. 
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Рис. 2.9. Визпачения коордипат за виміриними дальностями 


При оберненій засічці за виміряними кутами і дальностялги 
на спостережному пункті (рис. 2.10) вимірюють кут між напрям- 
ками на дві вихідні точки і дальностями до них. Дальність вимірюють 
за допомогою квантового далекоміра. 


На місцевості 
А 


Гис. 2.10. Визначення координат засічкою за виміряними 
дальністю і кутом 


Обробку результатів вимірювань проводять на обчислювачі 
18520, мікрокалькуляторі, засобах автоматизації або графічним 
методом. При графічному методі обробки на аркуші кальки 
наколюють точку спостережного пункту, з неї довільно прово- 
дять напрямок і будують кут У. 

На відповідних напрямках від точки спостережного пункту 
відкладають дальність до вихідних точок на кальці. Визначивши 
місцеположення спостережного пункту за допомогою прийомів 
окомірного знімання, накладають кальку на карту і суміщають 
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вихідні точки на кальці 3 вихідними точками на карті (асрознімку). 
Переколюють положення СПІ з кальки на карту. 

Визначення координат спостережного пункту ходом (рис. 2.11) 
проводиться в тих випадках, коли за умовами місцевості зі спос- 
тережного пункту не видно жодної контурної точки. Як правило, 
прокладають висячий хід оріситованим приладом (бусоллю). При 
прокладанні ходу потрібно намагатися, щоб довжина ходу і 
кількість сторін були найменшими. 


Рис. 2.11. Визначення координат висячим ходом 


Висячий хід орієнтованим приладом прокладають у такому 
порядку: 

- прилад (бусоль) встановлюють на вихідній точці й орієн- 
тують його за дирекційним кутом; 

- наводять прилад на першу точку ходу, вимірюють даль- 
ність до неї та знімають значення дирекційного кута напрям 

- встановлюють прилад над першою точкою ходу та орієн- 
тують його в напрямку на вихідну точку за дирекційним кутом, 
зміненим на 30-00, після чого наводять прилад на другу точку 
ходу, вимірюють дальність до неї та знімають дирекційний кут; 

- встановлюють прилад над іншою точкою ходу і. зорієнту- 
вавши його в напрямку на першу точку за дирекційним кутом, 
зміненим на 30-00, наводять на наступний пункт, знімають дирек- 
ційний кут 1 вимірюють дальність до пункту; 

- так продовжують до спостерожного пункту; 

- послідовним розв'язуванням прямих гсодозичних задач 
обчислюють координати точок ходу, а потім координати спос- 
тережного пункту. 
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У тому випадку, якщо вихідна точка для встановлення приладу 
не доступна, а також при обмеженому часі на проведення топо- 
геодезичної прив'язки, роботи з прокладання ходу починають з 
першої точки. Встановивши прилад на першій точці і зорієнту- 
вавши його, вимірюють дирекційний кут і дальність до вихідної 
точки та змінюють значення дирекційного кута на 30-00. У подаль- 
шому прокладання ходу виконують у встановленому порядку. 

При визначенні координат спостережного пункту за допо- 
могою апаратури 1111 апаратура повинна бути завчасно вивірена 
й підготовлена до роботи. Для забезпечення потрібної точності та 
надійності визначення координат за допомогою апаратури ТГП 
потрібно: 

- визначити дирекційний кут повздовжньої осі машини на 
початковій точці за допомогою приладів, для орієнтування яких 
дирекційний кут визначався астрономічним або геодезичним 
способами; 

- контролювати правильність роботи апаратури ТТ П під час 
руху на маршруті; 

- обирати початкову точку так, щоб забезпечувалась міні- 
мальна довжина маршруту при максимальному використанні 
дорожньої мережі; 

- визначати координати контурних точок, що використо- 
вуються у якості вихідних, за допомогою циркуля-вимірювача 1 
поперечного масштабу або знімати зі спеціальної карти з на- 
друкованими координатами контурних точок; 

- під час руху своєчасно змінювати коректуру шляху в залож- 
ності від обраного датчика шляху та дорожніх умов; 

- рухатися на маршруті з максимальною в даних умовах 
швидкістю, не допускати різких поворотів і гальмування; 

- враховувати відхід осі гіроскопа на час стоянки на маршруті. 

Робота навігаційної апаратури періодично контролюється 
шляхом звірення координат контурних точок, через які проходить 
КМУ (РРПГ), з координатами цих точок, знятими з карти. 

Для корегування роботи гірокурсовказівника проводиться 
контроль дирекційного кута поздовжньої осі машини. На контроль- 
ній точці дирекційний кут поздовжньої осі розраховується за 
формулою, як і під час визначення дирекційного кута поздовжньої 
осі машини за відомим дирекційним кутом орієнтирного напрямку. 


66 


При визначенні координат спостерожного пункту за допо- 
могою засобів супутникової навігації необхідно виконувати такі 
умови: 

- гне допускати розміщення антенного блока в приміщеннях, 
будовах, тунелях, критих спорудах І т. ін.; 

- уникати виконання робіт з розміщенням антенного блока у 
вікнах будівель, глибоких укриттях, колодязях, шахтах тощо; 

- по можливості треба розміщувати антенний блок на верхній 
частині об'єкта для поширення радіогоризонту і збільшення зони 
радіоогляду; 

- якщо апаратура використовується на рухомих об'єктах, 
оснащених основними і допоміжними двигунами, то увімкнення 
апаратури проводити тільки після запуску основних двигунів. 

Дая забезпечення надійного визначення навігаційних параметрів 
антенний блок повинен розміщуватися в місці, яке забезпечує 
максимально можливий огляд небосхилу, а в зоні радіовидимості 
повинні знаходитись понад чотири НКА однієї системи чи три 
(дві) НКА СРЯ8 і 2 (3) НКА ГЛОНАСС. 

Під час топогеодезичної прив'язки спостережних пунктів 
своїми силами для вимірювання кутів використовують бусоль, 
далекомір, а також прилади розвідки, топогеодезичної прив'язки 
та орієнтування КМУ (РРП). Дальність вимірюють далекомірами, 
бусоллю з використанням далекомірної рейки, за короткою базою, 
атакож мірним шнуром. 

При ТГП виміряні дальності не повинні перевищувати: 

ДСП-30 - 300 м; 

бусоллю з використанням далекомірної рейки -- 200 м; 

квантовими далекомірами -- в межах їх технічних можливостей. 

При вимірюванні дальності за короткою базою її довжина 
повинна бути не менше 1/10 дальності, що визначається. 

Обробка результатів вимірювань, які виконуються в ході 
топогеодезичної прив'язки по карті (аерофотознімку), проводять 
трафічним методом (на карті, агрофотознімку, приладі управління 
вогнем), аналітичним методом (за допомогою обчислювача, мікро- 
калькулятора, засобів автоматизації) або змішаним (графоаналі- 
тичним) методом. Під час топогсодезичної прив'язки на гсодезичній 
основі результати вимірювань обробляють тільки аналітичним 
методом. 
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За наявності часу проводиться контроль топогсодезичної 
прив'язки. При цьому повторно визначають координати пунктів і 
дирекційні кути орієнтирних напрямків. 

При проведенні контролю потрібно: 

- визначити координати спостережного пункту від інших 
контурних точок або іншим способом; 

- визначити дирекційні кути незалежними один від одного 
способами. 

При проведенні ТГП за допомогою апаратури топогеодезичної 
прив'язки проводять контроль точності роботи апаратури шляхом 
порівняння координат, отриманих апаратурою ТГП, з координа- 
тами контрольних точок. розміщених на маршруті руху. 

З мстою виключення грубих помилок при обмеженому часі на 
проведення ТГП потрібно порівняти координати спостережного 
пункту, визначені за допомогою апаратури ТГП або приладів, з 
координатами, визначеними прийомами ОКОМІ ірного знімання З. 

Координати вважаються визначеними правильно, якщо помилки 
не перевищують величин, наведених у табл. 2.1. 


Таблиця 2.1 


Допустимі помилки у визначенні координат 


Вид коптролю 
Вид попопеоденинної оби чейй онанізм По карті за допомогою 
ПРИвовави допомогою бусолі примадів 
з 125000 50000 
На гсодезичній основі 40 55 80 
По карті 1:25000 55 65 85 
масштабу 1:50000 80 85 100 


Якщо в процесі контролю отримані похибки у вимірюваннях, 
які не перевищують граничних, то за кінцеве значення приймають: 

при рівноточних вимірюваннях - середньоарифмстичне зна- 
чення отриманих результатів; 

при нерівноточних вимірюваннях -- результати більш точного 
способу. 

Якщо похибки перевищують припустимі, то спочатку переві- 
ряють правильність записів польових вимірювань та розрахунків, 
а потім точність польових вимірювань. Якщо помилка не знайдена. 
то роботу виконують, використовуючи інші вихідні дані або види 
робіт. 
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Оцінка за точність топогсодезичної прив'язки командно-спос- 
тережних пунктів визначається згідно з нормами для оцінки точ- 
ності топогеодезичної прив'язки, наведеними в табл. 2.2. 


Таблиця 2.2 


Норми для оцінки точності топогеодезичної прив'язки 


Сіна визначенняхцівоя Норми відхилетть коорлитат, висот точок та 
б дирекцій них кутів 
пат, висот точок та дирекцій- 
пих кутів орієитирих і, : » 
напрямків «відмітто» «добре» «задовільто» 
Визпачеття коордипат 
точог, м: 
за картою масштабу 1:50000 25 50 75 
за картою масштабу 1:25000 15 30 45 
та теодезичтій оспові 10 20 30 
Визпачеття висот точок, м: 
за картою масштабу 1:50000 5 10 15 
за картою масштабу 1:25000 3 6 9 
Визначення дирекційних 
кутів орісптириих папрям- 
жів, п.к.: 
за допомогою магнітної 
стрілки бусолі; 0-04 0-05 0-06 
гіроскопічним, гсодезичним, 
астропомічиим способами 0-01 0-02 0-03 


Результати топогеодезичної прив'язки оформлюються у вигляді 
картки топогеодезичної прив'язки СП (КСП). 
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КАРТКА 
топогеодезичної прив'язки КСП 3-ї батареї (варіанту 
карта М-34-А-а, видання 1977 р. 


КСП 3-й батр 
хоб5452 
у 45594 
По Іб7м 


Ор.41- окреме дерево г Ж 
а-40-72 Ор.43 (нічний) віха 


а-36-5Ї ї 


Ж У ао49-36 
КТ хо 65334 170,5 
у-45821 


Координати СП визначались по карті 
25000 полярним способом від контурної 
точки - пункт ДГМ з відм. 170,5 (6545). 

Дирекційні кути орієнтирних напрямків 
визначались з використанням магі нітної 
стрілки бусолі (Ме 4538); ААте--0-49. 


Командир взводу управління 
лейтенант П. Петренко 


14.40 25.07.22. 


то 


КАРТКА 
топогеодезичної прив'язки 
карта 


видання р. 


Координати визначались 


Дирекційні кути орієнтирних 
напрямків визначались 


(посада, військове звання, підпис, прізвище) 
но 20 | року 


т 


ТГП пунктів спряжесного спостереження (рис. 2.12) передбачає: 

- визначення прямокутних координат та абсолютної висоти 
пунктів (точок встановлення приладів); 

- визначення довжини бази (відстані між пунктами); 

- визначення дирекційного кута бази Фу, . 

У випадку відсутності взаємної видимості між пунктами, крім 
того, визначають дирекційний кут з кожного пункту на загальний 


орієнтир Є що» Єдо (рис. 2.13). 


Рис. 2.12. Зміст ТГП пунктів Рис. 2.13. Зміст ТГП пу 
спряженого спостереження за спряженого спостереження за 
паявності взаємної видимості відсутності взасмиої видимості 


Прямокутні координати пунктів спряженого спостереження 
визначають від точок гсодезичних мерож або від однієї контурної 
точки карти (аерознімка). 

За наявності взаємної видимості між пунктами спряженого 
спостереження координати бокового пункту визначають відносно 
основного в такому порядку: 

- орієнтують оптичний прилад (бусоль) основного пункту за 
дирекційними кутами і знаходять дирекційний кут на боковий 
пункт; 

- вимірюють найбільш точним способом довжину бази; 

- розраховують прямокутні координати бокового пункту, 
розв'язуючи пряму геодезичну задачу. 

За відсутності взаємної видимості між пунктами спряженого 
спостереження визначення координат бокового пункту виконують 
ходом у дві-три сторони від основного пункту або від тієї самої 
контурної точки, від якої визначені координати основного пункту. 
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Якщо контурна точка (місцевий предмет) знаходиться на 
великій відстані або в розташуванні противника і спостерігається 
з обох пунктів спряженого спостереження (рис.2. 12), то ТГП 
виконується в наступному порядку: 

- орієнтують прилади на обох пунктах за дирекційними кутами; 


- визначають довжину бази ВА і дирекційний кут бази (із, ) 
якомога більш точними способами; 

- вимірюють за контурною точкою дирекційні кути з кожного 
пункту 1 розраховують відліки А і В та кут засічки С за 
формулами 


Дезаза Зб ВО 


;Садй-В, (2.5) 


Ва» 


- розв'язують трикутник АВЄ, визначаючи дальність до кон- 
турної точки з лівого 4Є і правого ВЄ пунктів за формулами 
ен А. зе 4 


цу 8,  ВС-- 
зт С зі Є 


віп 4; (26) 


- змінюючи дирекційні кути 3 лівого Ф,;, і правого (ро 
пунктів на 30-00, отримують дирекційні кути з контурної точки 


на лівий С. 1 правий Фо, спостережні пункти; 

- розв'язуючи прямі геодезичні задачі, обчислюють координати 
спостережних пунктів за відповідними дирекційними кутами і 
дальностями від контурної точки до пункту. 

Для контролю правильності обчислень за отриманими коорди- 
натами спостережних пунктів обчислюють дирекційний кут і 
довжину бази та порівнюють їх з отриманими шляхом вимірювань. 
Різниця не повинна перевищувати 0-05 за напрямком і 5 м - за 
довжиною бази. 

У разі, коли різниця перевищує зазначені межі, потрібно 
перевірити обчислення. Якщо помилка не знайдена, то перевіряють 
орієнтування приладів і визначення координат виконують знову. 

За довжину бази (ВА) у спряжсному спостереженні прийма- 
ють горизонтальну відстань між пунктами спряженого спос- 
тереження. 
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Довжину бази визначають: 

- промірюванням за допомогою мірної стрічки або мірного 
шнура; 

- задопомогою далскомірної рейки та бусолі; 

- вимірюванням за допомогою квантового далекоміра; 

- за короткою базою; 

- розв'язанням оберненої геодезичної задачі за координатами 
пунктів спряженого спостереження. 

Визначення довжини бази за короткою базою проводять в 
такому порядку: 

- наводять прилад на одному 3 пунктів (як правило, на 
боковому) у прилад на другому кінці бази і знімають відлік; 

- змінюють отриманий відлік на 15-00; 

- поворотом приладу в горизонтальній площині встановлюють 
відлік, змінений на 15-00; 

- відмірюють від приладу в напрямку його оптичної осі за 
допомогою мірного шнура (стрічки) величину короткої бази і 
відмічають кінець бази віхою: 

- з протилежного пункту спряженого спостереження вимірю- 
ють горизонтальний кут у між приладом і кінцем короткої бази. 

Обчислюють довжину бази спряженого спостереження за 
допомогою таблиці або за формулою 


ВА и. от 


ї8У 
де Б - довжина короткої бази, яка береться. як правило. кратною 
І0м ії повинна бути но менше 1/10 відстані між пунктами 
спряженого спостереження. 

Для контролю правильності визначення довжини бази її розра- 
ховують від іншого орієнтира або іншим способом. Різниця не 
повинна перевищувати 5 м. Якщо різниця не перевищує зазна- 
чесної всличини, то за довжину бази беруть середнє арифметичне 
з двох вимірів. 

При значному персвищоенні пунктів спряжоного спостереження 
то висоті відносно один одного (більше 1/0 довжини бази) 
виміряну відстань між пунктами за допомогою промірювання 1 
квантового далекоміра приводять до горизонту. 


т 


За дирекційний кут бази в спряжсному спостероженні прий- 
мають дирекційний кут з правого на лівий спостережний пункт. 

За наявності взаємної видимості між пунктами спряженого 
спостереження дирекційний кут бази визначають безпосередньо 
вимірюванням на місцевості. 

За відсутності взаємної видимості дирекційний кут бази роз- 
раховують розв'язанням оберненої геодезичної задачі одночасно 
з розрахунком довжини бази. 


Вивчення місцевості, вибір оріснтирів і складання схеми 
орієнтирів 

Після проведення топогеодезичної прив'язки КСП (СП) при- 
ступають до вивчення місцевості та вибору орієнтирів. Орієнтири 
призначають з мстою забезпечення швидких ї надійних цілевказань 
та доповідей про розвідані цілі, а також для визначення місце- 
положення розвіданих цілей на місцевості відносно орієнтирів. 

Орієнтири обирають, як правило, в секторі розвідки, з правого 
флангу на лівий за рубежами від себе до противника. З цією метою 
командир визначає на місцевості основний напрямок розвідки та 
сектор розвідки. Перший рубіж орієнтирів, як правило, вибира- 
ється по передньому краю оборони противника. Якщо безпосереднє 
зіткнення з противником відсутнє, перший рубіж вибирається по 
передньому краю оборони своїх військ. Відстань між рубежами 
повинна бути в межах 400 -- 1000 м. Орієнтири обирають з таким 
розрахунком, щоб їхня кількість на кожному рубежі була не 
більше 2-3 праворуч і ліворуч від основного напрямку стрільби та 
вони не виходили за праву і ліву границю сектора розвідки. 

Кожному з орієнтирів присвоюється свій номер (в артиле- 
рійській бригаді - починаючи з 21, в артилерійському дивізіоні - 
починаючи з 31, в артилерійській батареї - починаючи з 41), 
дається назва, яка б відповідала йому, визначається дальність та 
дирекційний кут. Дальності до орієнтирів визначають за допо- 
могою: приладів, по карті або окомірним способом. Кути визна- 
чають за допомогою приладів. По кожному орієнтиру визначають 
його прямокутні координати та абсолютну висоту, які записують 
в Журнал розвідки та обслуговування стрільби. 
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Орієнтирами обирають окремі чітко спостережні місцеві 
предмети, які противник не може знищити і відносно яких легко 
передавати цілевказання. 

Усі орієнтири старшого начальника, які спостерігаються з 
даного спостережного пункту, є обов'язковими для підрозділів 
розвідки. Їх вносять в схому орієнтирів і за ними зберігаються 
номери, які присвоєні старшим начальником. 

У ході наступу після кожного переміщення призначають нові 
орієнтири. В обороні орієнтири обирають як перед переднім 
краєм, так і в глибині оборони своїх військ. 

У результаті вибору орієнтирів складається схема орієнтирів. 

Схема орієнтирів являє собою креслення вільного масштабу, 
на яке в перспективному вигляді наносять орієнтири в секторі 
розвідки. Під час креслення схеми орієнтирів наносять: 

- умовний знак спостережного пункту, З якого ведуть спос- 
тереження, 1 підписують його координати та висоту: 

- лінію основного напрямку |і біля кінця цієї лінії підписують 
дирекційний кут основного напрямку: 

- орієнтири із збереженням їх вигляду і відносного розмі- 
щення на місцевості (ближній - ближче, дальній - далі від точки 
СП), біля кожного орієнтира підписують його умовну назву, 
номер, дирекційний кут і дальність до нього в метрах: 

- напрямок (лінії) з точки спостерожного пункту на орієнтир. 
При цьому прокреслена лінія повинна підходити до тієї точки 
орієнтира, на яку візирувався прилад при вимірюванні кутів. 

У заголовку схеми зазначають, для якого спостерожного пункту 
вона складена. Знизу схема підписується тим, хто її відпрацював, 
і проставляється дата відпрацювання. 
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2.4. Ведення розвідки із спостережних пунктів 


На кожному спостережному пункті розвідка організовується з 
моменту його зайняття і ведеться безперервно до його залишення. 
Розвідка за допомогою оптичних та оптико-електронних приладів 
включає: 

- вивчення місцевості в розташуванні противника; 

- спостереження за діями противника; 

- визначення положення (координат) цілей і вивчення харак- 
теру їх дій; 

- спостереження за положенням та діями своїх військ. 

Для ведення розвідки призначають: 

- взводу розвідки - смугу розвідки і райони особливої уваги; 

- відділенню розвідки - смугу (сектор) розвідки або напрямок 
розвідки; 

- розвіднику -- соктор (об'єкт) або напрямок розвідки. 

Смуга (сектор) розвідки призначається у відповідності із зав- 
данням, яке виконує частина (підрозділ), і можливостями існуючих 
сил 1 засобів розвідки. 

Райони особливої уваги включають: місця ймовірного розта- 
шування найбільш важливих об'єктів (цілей), особливо засобів 
високоточної зброї, ВП артилерії, мінометів, ПТРК, командних і 
спостережних пунктів, оборонних споруд, зосередження танків та 
мотопіхоти противника. 

Об'єкт розвідки призначають під час ведення бойових дій в 
місті, в горах та при прориві укріпленого району, а також під час 
підготовки до наступу, коли за короткий час необхідно розвідати 
добре замасковані вогневі засоби та оборонні споруди противника. 

Напрямок розвідки, як правило, призначають під час розвитку 
наступу в глибині оборони противника, в ході зустрічного бою та 
при переслідуванні противника, що відступає. 

Спостереження в смузі (секторі, напрямку) розвідки ведеться 
на глибину прямої видимості 1 повинне забезпсчувати добування 
даних про противника, необхідних для його вогневого ураження. 

Розвідка із КСП (СП) ведеться активно, безперервно та при- 
ховано, в тісній взаємодії з розвідкою інших родів військ та повинна. 
забезпечувати своєчасне отримання найбільш повних і точних 
розвідувальних даних про противника. 
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Швидкість і правильність виявлення цілей залежать від чіткості 
цілевказівки. Цілевказівка повинно бути короткою, точною, чіткою і 
зрозумілою. Спосіб цілевказівки повинен забоезпочувати можливість 
швидко знайти ціль тому, хто отримує цілевказівку. 

Під час цілевказівки вказують: 

- кому адресована цілевказівка; 

- положення цілі на місцевості, 

- найменування цілі та її ознаки; 

- характерні ознаки місцевості та місцевих предметів в районі цілі; 

- завдання: «СПОСТЕРІГАТИ», «ЗАСІКТИ», «ДОПОВІСТИ 
ВІДЛІК» і т.п. 

При цілевказівці для засічки цілі необхідно вказувати точку, в 
яку повинен наводитися прилад, наприклад: «Наводити в середину», 
«Наводити в правий край» і т. д. 

Цілевказівку проводять такими способами: 

- наведенням приладу в ціль; 

- за відліком приладу; 

- за зміненим відліком; 

- від орієнтира (місцевого предмста); 

- в полярних координатах; 

- в прямокутних координатах; 

- за допомогою електронно-обчислювальних програм. 

Крім цих способів, цілевказівка може бути проведена вибухами 
снарядів (мін), сигнальними або трасуючими кулями (снарядами). 

Цілевказівка наведенням приладу в ціль є найнадійнішим 
способом, коли той, хто дає, і той, хто приймає цілевказівку, зна- 
ходяться на одному СП. При цьому способі той, хто дає ціле- 
вказівку, наводить прилад у ціль і вказує тому, хто приймає Її 
властивості. 

Наприклад: 

«У верхньому правому куті перехрестя з'єднання ходів сполу- 
чення. Спостерігати». 

Цілевказівка за відліколі приладу застосовується, коли той, хто 
дає, і той хто приймає цілевказівку, знаходяться на одному СП і 
використовують для спостереження однаково орієнтовані прилади 
(далекомір, бусоль тощо). 

Той, хто дає цілевказівку, наводить перехрестя (марку) свого 
приладу в ціль, знімає та передає відлік (дирекційний кут) і кут 
місця цілі та вказує характерні ознаки цілі. 
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Наприклад: 

«Дирекційний 34-80, кут місця плюс 5, танк в окопі, видно 
ствол, доповісти дальність». 

Той, хто приймає цілевказівку, встановлює на своєму приладі 
вказаний відлік (дирекційний кут) і кут місця цілі та знаходить 
ціль на місцевості за її характерними ознаками. 

Цілевказівка за зміненим відліком є основним способом ціле- 
вказівки з одного пункту спряженого спостереження на інший. 

При цьому способі той, хто дає цілевказівку, повинен: 

- навести перехрестя приладу в ціль, зняти відлік по цілі і кут 
місця цілі; 

- визначити дальність до цілі; 

- визначити приблизне значення кута засічки за графіком 
(рис. 2.14) або розрахувати кут засічки за формулою 


С-Б: (001Д), 0.8) 


де Б - величина бази (відстань між пунктами); 
Д- дальність до цілі, м; 


- змінити відлік по цілі на величину кута засічки С, виходячи 
з такого правила: при роботі з приладами, що мають оцифру- 
вання шкал за годинниковою стрілкою (шкали дирекційних кутів 
далекомірів та бусолі), при цілевказівці з лівого СП на правий 
відлік зменшується, а 3 правого на лівий - збільшується: при 
роботі з приладами по кутомірних шкалах (оцифрування проти 
годинникової стрілки) при цілевказівці з лівого на правий спос- 
терожний пункт відлік збільшується, а з правого на лівий - 
зменшується; 

Наприклад: 

Цілевказівка передається на боковий спостережний пункт, 
розміщений праворуч від КСП. З КСП визначили відлік по цілі: 
А з 15-64, кут місця М, -- 1 0-09, дальність Д/ - 2500 м. Відстань 
між пунктами Б - 320 м. 

Розв'язання, Розраховують кут засічки С: 

С-320:2,5- 1-28. 

Визначають відлік В для бокового СП: 

ВАС 1564 - 1-28 - 14-36. 

Передають цілевказівку на боковий спостережний пункт 
«Правому 14-36, кут місця плюс 9, кулемет веде вогонь, засіктиу. 
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анннння РІЧ - 
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Рис. 2.14. Графік для визпачения наближеного зпачения 


величини кута засічки С 
Наприклад: 
Цілевказівка передається з правого СП на лівий (умови прикладу 
попереднього). 


З правого пункту визначили по цілі відлік В - 17-74, кут місця 
цілі М, - - 0-03, дальність до цілі Д-1900 м. 

Розв'язання. Визначають кут засічки за графіком (рис. 2.14): 
С 1-60. 

Розраховують відлік А по цілі для командно-спостережного 
пункту: 

А-ВаС-14-7441-60-16-34. 

Цілевказівка на командно-спостережний пункт: 

«Лівому 16-34, кут місця міпус 3, скупчення піхоти па узліссі, 
спостерігати». 

Той, хто приймає цілевказівку, повинен: 

- встановити на приладі прийнятий відлік (дирекційний кут) 1 
кут місця цілі; 

- спостерігаючи в прилад, знайти ціль за демаскувальними 
ознаками. 
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Цілевказівку від орієнтира (місцевого предмета) застосовують 
без псрорахунку для того, хто приймає, в таких випадках: 

- коли той, хто дає, та той, хто приймає цілевказівку, знахо- 
дяться на одному СП або віддалені один від одного не більше ніж 
на 100 м; 

- коли ціль знаходиться поблизу орієнтира. 

У цих випадках той, хто дає цілевказівку, визначає та передає 
тому, хто приймає: 

- горизонтальний кут між ціллю та найближчим до неї 
орієнтиром; 

- різницю відстаней до цілі та орієнтира в метрах або кутове 
перевищення цілі над орієнтиром у поділках кутоміра. 

Наприклад: 

«Орієнтир сорок третій, право 30, ближче 200, спостережний 
пункт біля узлісся гаю, засікти». 


Наприклад: 

«Орієнтир сорок другий, право 40, вище 3, піхота є окопі на 
полі «Жовтому», доповісти дальність». 

Той, хто приймає цілевказівку, наводить прилад у вказаний 
орієнтир і, вимірявши переданий кут, знаходить ціль за харак- 
терними ознаками, враховуючи її віддалення від орієнтира або 
кутову величину перевищення. 

Якщо дальності спостереження того, хто дає, й того, хто прий- 
має цілевказівку, значно відрізняються одна від одної, величину 
кута з пункту того, хто дає, між напрямком на ціль і на орієнтир 
помножують на коефіцієнт віддалення (К,). Косфіцієнт віддалення 
розраховують за формулою 


КДД (2.9) 


де Д, - дальність до орієнтира від того, хто дає цілевказівку; 
Д, - дальність до орієнтира від того. хто приймає цілевказівку. 


Всличина коефіцієнтів віддалення по кожному орієнтиру може 
бути розрахована завчасно, з округленням до 0), 1. 

Різницю відстані до цілі та орієнтира передають без змін. 

Якщо поблизу цілі немає орієнтира, але є місцевий предмет, 
що добре спостерігається, то цілевказівка може бути передана 
переходом від орієнтира до місцевого предмета, а потім від нього 
до цілі. 
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Наприклад: 

«Орієнтир сорок четвертий, право 70, ближче 200, курган, від 
нього праворуч 25, вище 3, ПТРК в окопі, засікти». 

Цілевказівка є полярних координатах може даватися відносно 
СП того, хто дає цілевказівку, або відносно СІ того, хто приймає 
цілевказівку. 

Цілевказівку відносно СП того, хто дає цілевказівку, виконують 
в такій послідовності: 

Той, хто дає цілевказівку: 

- визначає дирекційний кут (відлік) приладу по цілі і дальність 
до цілі в метрах; 

- передає цілевказівку, вказуючи найменування свого спос- 
тережного пункту, місце розташування цілі в полярних коорди- 
натах, наймснування цілі та її характерні ознаки. 

При передаванні цілевказівки слова «дирекційний кут» та 
«дальність» можуть не вказуватися. 

Наприклад: 

«Груповий, 42-60, 3450, скупчення піхоти в чагарнику на полі 
«Жовтому». Спостерігати». 

Той, хто приймає цілевказівку: 

- наносить ціль на карту (ПУВ) відносно пункту того, хто дає 
цілевказівку; 

- визначає зі свого СП дирекційний кут (відлік) по цілі і даль- 
ність до неї в метрах; 

- встановлює на приладі дирекційний кут (відлік) по цілі і на 
відповідній дальності знаходить ціль за її ознаками. 

Цілевказівку в полярних координатах відносно пункту того, 
хто приймає цілевказівку, виконують у такій послідовності. 

Той, хто дає цілевказівку: 

- визначає положення цілі на місцевості і наносить її на карту 
(ПУВ); 

- визначає по карті (ПУВ) для СП того, хто приймає ціле- 
вказівку, дирекційний кут (відлік) та дальність до цілі в метрах; 

- передає цілевказівку, вказуючи найменування цілі, її місце- 
положення в полярних координатах відносно пункту того, хто 
приймає цілевказівку, і характерні ознаки цілі. 

Наприклад: 

«Батарейний 29-40, 4500, БТР на узліссі лісу «Темний», 
спостерігати». 
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Той, хто приймає цілевказівку, встановлює на приладі дирек- 
ційний кут (відлію) і на вказаній дальності знаходить ціль за Її 
ознаками. 

Дия цілевказівки в прямокутних коордннатах той, хто дає 
цілевказівку, визначає по карті (ПУВ) прямокутні координати 
цілі та передає цілевказівку тому, хто приймає. 


Наприклад: 

«Ікс 49620, ігрек 16840, скупчення автомобілів в гаю, 
спостерігати». 

Той, хто приймає цілевказівку: 

- за отриманими координатами наносить ціль на карту (ПУВ) 
і визначає дирекційний кут (відлік) і дальність до цілі зі свого 
пункту; 

- встановлює на приладі отриманий дирекційний кут (відлік) 
ії на виміряній дальності знаходить ціль за її ознаками. 

Дия цілевказівки за допомогою електрото-обчиснювальних 
програм той, хто дає цілевказівку, може зорієнтувати того, хто 
приймає цілевказівку: 

- за допомогою полярних координат від свого СП із вказанням 
місця перебування свого СП; 

- за допомогою прямокутних координат цілі (орієнтира, об'єкта); 

- за допомогою передавання цілі (орієнтира, об'єкта) з план- 
шета на планшет (висвітлюється на екрані того, хто приймає 
цілевказівку, ціль (орієнтир. об'єкту). 

Розвідка на спостережному пункті ведеться черговими роз- 
відниками позмінно. 

У випадку необхідності за розпорядженням командира частини 
(підрозділу) для ведення розвідки із СП залучається весь особовий 
склад взводу (відділення) розвідки. 

Розвідник, що змінюється, повідомляє тому, хто заступає на 
чергування, про все, що він помітив в розташуванні противника, 
кому і коли про це доповідав, передає прилади спостереження 1 
Журнал розвідки та обслуговування стрільби. 

Починаючи чергування на СП, розвідник повинен з'ясувати 
умовне найменування місцевих предметів, поставлене завдання, 
вивчити місцевість у заданій смузі (секторі, напрямку) розвідки, 
перевірити орієнтування приладів, а також з'ясувати на місцевості 
положення раніше розвіданих цілей. 
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Під час чергування розвідник повинен: 

- вести спостереження за противником: 

- знати положення своїх військ і спостерігати за їх діями; 

- визначати місцеположення розвіданої цілі найбільш точним 
у даних умовах способом; 

- записувати в Журнал розвідки та обслуговування стрільби 
про розвідані цілі і про все помічене в розташуванні противника; 

- засікати вибухи снарядів (мін) при обслуговуванні стрільби 
своєї артилерії; 

- до наступу темного часу підготуватися до ведення розвідки 
вночі. 

Для виявлення цілі розвідник ретельно вивчає місцевість у 
розташуванні противника, проводячи спостереження за рубежами 
ії ділянками в даному секторі розвідки. 

За тими ділянками місцевості, на яких виявлоно ознаки цілі, 
розвідник спостерігає особливо уважно. 

Після того як ціль буде виявлено або помічено її ознаки, 
розвідник повинен вивчити характер її діяльності. 

Розвідник в доповіді командиру про розвідану ціль вказує: 
положення цілі на місцевості, її наймснування, характерні ознаки 
цілі і місцевості біля неї, а також дії цілі. 

Наприклад: 

«Орієнтир сорок третій, ліво 15, вище 4, кулемет на узліссі 
таю «Клин», веде вогонь». 

«Орієнтир сорок перший, право 30, нижче 5, танк в окопі». 

«Дирекційний 34-80, дальність 1850, ПТРК в окопі, виконав 
2 пуски». 

Для безперервного спостереження за ділянкою очікуваного 
розміщення важливої цілі може бути спеціально призначений 
розвідник із завданням виявлення і вивчення даної цілі. Він повинсн 
слідкувати за очікуваною ціллю і докладно записувати в Журнал 
розвідки та обслуговування стрільби помічене в районі цілі (людей, 
блиск скла, дим, пил, зміна кольору та виду рослинності тощо). 

Розвідник повинен завжди знати положення своїх передових 
підрозділів, значення сигналів, які вони подають. 

Свої спостереження розвідник доповідає командиру, наприклад: 

«Орієнтир сорок другий, право 30, далі 200, наші танки вийшли 
на поле «Зелене». 

Засічка цілей (орієнтирів, реперів) зі спостережних пунктів 
проводиться за допомогою орієнтованих оптичних приладів. 
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В ході засічки визначають полярні або біполярні координати цілі 
(орієнтира, репера), а потім розраховують їх прямокутні координати. 

Засічка цілі може проводитися: 

- з одного спостережного пункту за допомогою далекоміра 
або кутовимірювального приладу і секундоміра: 

- з пунктів спряженого спостереження. 

У випадку неможливості засічки цілі за допомогою приладів її 
місце розташування може бути визначене прийомами окомірного 
знімання по карті (за допомогою слектронно-обчислювальних 
програм) або відносно орієнтирів. Координати таких цілей вважа- 
ються визначеними «приблизно» та уточнюються засічкою за 
допомогою приладів. 

Цілі, що засікають, можуть спостерігатися довгий час або 
виявляти себе короткочасно. 

До цілей, що спостерігаються довгий час, відносяться цілі, в 
яких проглядаються елементи самої цілі (щит, ствол гармати, 
башта тощо). До цієї групи також відносяться орієнтири, дійсні 
репери. 

До цілей, що виявляють себе короткочасно, відносяться цілі, 
що не спостерігаються із СП, засічка яких проводиться за блиском 
пострілу, димом, пилом тощо. 

При засічці нерухомої цілі за допомогою квантового далеко- 
міра далекомірнику дається цілевказівка, наприклад: «Далекомір- 
нику, орієнтир сорок третій, право 40, вице 3, танк в окопі, 
засікти». 

Далекомірник наводить перехрестя сітки далекоміра в указаному 
напрямку, знаходить ціль і доповідає: «Ціль бачу». 

Для засічки цілей необхідно: 

- навести перехрестя сітки (марку) далекоміра в ціль і на- 
тиснути кнопку ПУСК; 

-по готовності далекоміра для виміру дальності (загорання 
лампочки) натиснути кнопку ВИМІРЮВАННЯ; 

- зняти всличину дальності до цілі 3 індикатора «Дальність»; 

- зняти дирекційний кут напрямку на ціль. 

Для засічки рухомої цілі за допомогою квантового далекоміра 
далекомірнику дається цілевказівка. наприклад: «Далекомірнику, 
орієнтир тридцять другий, група бойових машин піхоти, по 
головному. приготуватися до засічки. темп 30 секунд». 
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Далекомірник наводить перехрестя (марку) далекоміра в ціль, 
натискає кнопку ПУСК, доповідає: «Далекомір готовий і супро- 
воджує ціль». За командою «Увага» і наступною (через 3 - 5 с) 
командою «Стоп» далекомірник натискає кнопку ВИМІРЮВАННЯ, 
знімає дальність, дирекційний кут 1 доповідає їх командиру. Потім 
далекомірник продовжує супроводжувати і засікати ціль За 
командами командира. 

При засічці з пунктів спряжоного спостереження цілі, що 
спостерігаються довгий час, а також орієнтирів і реперів, необ- 
хідно, щоб перехрестя сіток оптичних приладів наводились в ту 
саму точку цілі (орієнтира, репера). 

Для засічки цілі після цілевказівки її спостережним пунктам і 
отримання доповіді «Ціль бачу» командир взводу (відділення) 
розвідки вказує точку наведення й подає команду: «Доповісти 
відліки», За цією командою ті, хто працює на приладах, суміщають 
вертикальний штрих сітки із вказаною на цілі, яка засікається, 
точкою наведення 1 доповідають відліки, наприклад: «Правий по 
бліндажу 14-42, лівий по бліндажу 16-03». Отримані відліки 
записують в Журнал розвідки та обслуговування стрільби. 

Засічка цілей, що виявляють себе короткочасно, повинна про- 
водитися одночасно з обох пунктів спряженого спостереження. 
Якщо ціль виявляє себе неодноразово, то її засічка виконується в 
такій послідовності: 

- розвідник, що виявив блиск пострілу (дим, пил), доповідає 
про це командиру взводу (відділення) розвідки і визначає по цілі 
дирекційний кут, кут місця цілі і дальність; 

- командир взводу (відділення) розвідки готує дані для ціле- 
вказівки і передає їх на другий спостережний пункт; 

- той, хто прийняв цілевказівку, встановлює на приладі спос- 
тереження отриманий відлік та кут місця цілі і доповідає: «Лівий 
(правий) готовнії»; 

- у момент наступного прояву цілі командир взводу командує: 
«Ціль» і тим самим вказує розвідникам, що вони в даний момент 
спостерігають ознаку саме тієї цілі, яка підлягає засічці; 

- розвідник, помітивши в полі зору приладу ознаку цілі, одно- 
часно з отриманням команди «Ціль» доповідає: «Лівий (правий) 
ціль бачу»; 

- знімають дирекційні кути (відліки) по цілі і доповідають на 
командно-спостережний пункт. 
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Для характеристики точності засічки цілі, що виявляє себе 
короткочасно, разом з відліком доповідають та записують в 
Журнал розвідки та обслуговування стрільби характер демаску- 
вальної ознаки цілі, наприклад: «Правий (лівий), 34-20, за блиском 
пострілу». 

Цілі, що виявляють себе короткочасно, засікають, по можли- 
вості, за декількома пострілами (пусками). Отримані відліки 
округлюють і за середнім значенням визначають координати цілі. 

Засічка рухомих цілей з пунктів спряжеоного спостереження 
виконується в такій послідовності: 

- перед початком засічки командир взводу (від, 
подає команду «Приготуватись до засічки»; 

- розвідники перевіряють орієнтування приладів і доповідають: 
«Лівий (правий) готовий»; 

- командир взводу (відділення) розвідки дає цілевказівку; 

- розвідники наводять прилади в ціль і доповідають: «Ціль бачу»; 

- командир взводу (відділення) розвідки подає команду 
«Супроводжувати»; 

- розвідники спостерігають за рухом цілі, утримуючи перехрестя 
сітки приладу на вказаній точці цілі; 

-за Ус до моменту засічки командир взводу (відділення) 
розвідки подає команду «Увага». а в момент засічки «Стій»; 

- за командою «Стій» розвідники припиняють супровід, зніма- 
ють та доповідають відліки, наприклад: «Правий (лівий) 24-46бух;, 

- командир взводу (відділення) розвідки подає команду 
«Супроводжувати»; 

- розвідники суміщають перехрестя приладів з указаною точкою 
цілі ї повторюють засічку в тій же послідовності. 

Засічка цілей, що домаскують себе блиском (димом) та звуком 
пострілу, може проводитись шляхом визначення напрямку на 
ціль орієнтованим кутовимірювальним приладом, а дальність до 
неї визначатися за допомогою секундоміра. 

Для визначення дальності до звукової цілі вимірюють час з 
моменту спостереження блиску (диму) пострілу (пуск сскундоміра) 
до моменту приходу звуку пострілу до розвідника (зупинка 
секундоміра). Як правило, беруть 3-4 виміри секундоміра і вирахо- 
вують середній відлік. 

Швидкість звуку визначають за формулою 


Са33ічО06 4», 0.10) 


де 0, - віртуальна температура повітря, град. 


ення) розвідки 
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Швидкість звуку може визначатися по таблиці швидкості 
звуку в залежності від температури повітря (табл. 2.3). 

Для одержання дальності до цілі в метрах середній відлік 
секундоміра помножують на розраховану або взяту з таблиці 
ШВИДКІСТЬ ЗВУКУ. 

Наприклад: 

Температура повітря --8. "С. Розвідник визначив час з моменту 
спостереження блиску пострілу до моменту приходу звуку: 

1-й вимір - 10,6 с, 2-й - 10,9 с, 3-й - 10,4 с, 4-й - 10,5 с. 

Розв'язання: 1. Розраховують середній відлік 

(10,6--10,9--10,4--10.5) :4- 424:4-106 с. 

2. Розраховують швидкість звуку 

С «331 0,6 : 8 - 335,8 я 336 м/с. 

3. Розраховують дальність до цілі 

336 - 10.6 - 3561,6 м. 

Напрямок на ціль визначають за допомогою приладу, наве- 
деного в ціль у момент появи її демаскувальної ознаки. 

С среднє значення дирекційного кута (відліку) приладу і дальність 
до цілі записують в Журнал розвідки та обслуговування стрільби. 


Таблиця 2.3 


Таблиця швидкості звуку С (м/с) 
(1 - наземна температура повітря в "С) 


При визначенні розташування цілі або дальності до цілі при- 
йомами окомірного знімання вивчають по карті (аерознімку) 
місцевість у районі цілі і порівнюють її з картою (аерознімком), 
оцінюють місцеположення цілі відносно місцевих предметів та 
орієнтирів, наносять ціль на карту (асрознімок) відносно найближ- 
чого місцевого предмета (орієнтира) і визначають по карті її 
координати. 

При визначенні місцезнаходження цілі відносно орієнтира 
вимірюють дальність за допомогою бінокля між орієнтиром та 
ціллю, і проводять напрямок по карті. 

Дальність визначають шляхом окомірного порівняння відстані 
від цілі до орієнтирів, між якими вона знаходиться, або оцінюють 
розташування цілі відносно найближчого орієнтира (місцевого 
предмета) в метрах. 

На проведеному напрямку у відповідності з визначеною даль- 
ністю наносять ціль на карту і визначають її координати. 

Якщо відомі лінійні розміри (висота, ширина чи довжина) цілі 
або предмета, що знаходяться в безпосередній близькості від неї, 
чи відстань між двома предметами. розташованими на рубежі 
цілі, то дальність до цілі може бути визначена шляхом обчис- 
лення по відомих лінійних розмірах і виміряною кутовою величи- 
ною за формулою 


д-вто00:В, 01) 


де В- висота (довжина, ширина) предмета, м; 
В - кут, під яким спостерігається предмет, у п.к. 

Наприклад: 

З командно-спостережного пункту спостерігається телеграфний 
стовп, що знаходиться в безпосередній близькості від цілі, під 
кутом 0-03. Висота стовпа 6 м. Визначити дальність до цілі. 

Розв'язання: Д - В-1000:В - 6-1000:3-2000 м. 

Лінійні розміри деяких цілей (місцевих предмстів): 

висота бронетранспортера -- 1,8 м; 

висота середнього танка - 2,5 м; 

висота вантажного автомобіля - 2,2 м; 

висота телеграфного стовпа - 6 м; 

відстань між телсграфними стовпами - 50 м. 

Обробка даних засічок цілей (орієнтирів, реперів) проводиться 
аналітичним, змішаним або графічним методами. 


91 


Мотод обробки даних засічок цілей (орієнтирів, реперів) 
визначає командир підрозділу в залежності від обстановки і наяв- 
ності часу. 

Сутність засічок цілей полягає в тому, що з кожного пункту 
спряженого спостереження визначають напрямок на ціль. Перетин 
напрямків і дає місцезнаходження цілі. Напрямки на ціль фіксу- 
ються відліками приладів (бусолями). 

Результати обробки записуються в бланк-схому обчислення 
координат цілі при засічці з пунктів спряженого спостереження. 


ББЛАНК-СХЕМА ОБЧИСЛЕННЯ КООРДИНАТ ЦІЛІ ПРІ ЗАСІЧЦІ. 
З ПУПКТІВ СПРЯЖЕНОГО СПОСТЕРЕЖЕННЯ 


Лівий СП Хе Ук мо 
Правій СПО || Хе» Уа ва- 
Орієнтир Хр Ха 
засічки 
З Ціль м. Ціль Хе Ціль Ме. 
Чи Пюриковалявічиюльмь лівий | вравий яви правий | лівий | прявий 
4 С ьо 
З п 
5 Аа аа В-ак- ав І І 
6 СУА Вас 
7 вом 
1 Ха 
Б зх, 
10 Хе х,чаХ, Хом Ха АХе 
12 хо, тозо У 
2 У, Ха І 
9 Ат, м, 
п РАБИ похо Є 
13 те зує НО 


У подальшому розв'язанням прямої геодезичної задачі знаходять 
координати цілі з кожного пункту спряженого спостереження. 

Якщо різниця координат цілі, які визначені з різних пунктів, 
не перевищує 10 м, то за координати цілі приймають середнє 
арифмстичне значення. Однаковість координат цілі (точки С), 
стриманих за приростами координат відносно лівого і правого СП, 
свідчить тільки про відсутність помилок в обчисленнях, але не є 
контролем правильності вимірювальних дій при засічці цілі 
(орієнтира, репера). 

Головна вимога до обробки - забезпечити своєчасне виконання 
поставленого завдання і необхідну точність. 

Прилади для обробки результатів засічок цілей аналітичним 
методом: 


- ПЕОМ; 


92 


- електронно-обчислювальні програми; 

- інженерний калькулятор; 

- обчислювач ІВ520; 

-  обчислювач СТМ; 

- логарифмічна лінійка; 

- номограма НІХ; 

- таблиці логарифмів; 

- таблиці прирощень прямокутних координат. 

Прилади для обробки результатів засічок цілей графічним 
методом: 

- АК- (4)з МПЛ-50; 

- прилад управління вогнем або карта (слектронно-обчислю- 
вальні програми); 

- циркуль-вимірювач та хордокутомір. 

При обробці результатів засічок цілей (орієнтирів, реперів), 
засічених з одного спостережного пункту, проводять перетворення 
полярних координат на прямокутні розв'язанням прямої гео- 
дезичної задачі. 

Розв'язання засічки змішаним методом виконують на приладі 
управління вогнем і інженерному калькуляторі або за допомогою 
електронно-обчислювальних програм. 

Прилад управління вогнем готують до роботи і наносять на 
нього пункти спряжсног о спостереження. 

Роботу з обробки результатів засічок виконують у такому 
порядку: 

-за допомогою інженерного калькулятора (логарифмічної 
лінійки, СТМ) розраховують дальність до цілі; 

- на ПУВ встановлюють дирекційний кут з основного спостє- 
режного пункту на ціль 1 закріплюють лінійку дальності затискним 
гвинтом; 

- переміщують центральний вузол приладу доти, поки робочий 
зріз лінійки не суміститься зі спостережним пунктом на даль- 
ності, розрахованій від основного пункту до цілі; 

- з відлікових ноніусів знімають і записують координати цілі. 

Для контролю визначають координати цілі відносно бокового 
пункту спряжсного спостереження. Різниця в координатах не 
повинна перевищувати 20 м. За кінцеві координати приймають їх 
середнє арифметичне значення. 
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Обробку даних засічок графічним методом проводять на ПУВ, 
карті (в т.ч. електронній) масштабом не менше 1:25 000 або 
використовуючи відповідне програмне забезпечення. 

Роботу на ПУВ виконують у такому порядку: 

- готують прилад управління вогнем до роботи і наносять за 
координатами пункти спряженог о спостереження; 

- обертаючи лінійку дальності, встановлюють ноніус кутомірної 
шкали відповідно дирекційному куту (відліку) по цілі з Основного 
пункту і закріплюють лінійку дальності затискною гайкою; 

- переміщуючи центральний вузол, сполучають робочій зріз 
лінійки з точкою основного пункту і прокреслюють напрямок на ціль; 

- обертаючи лінійку дальності, встановлюють ноніус кутомірної 
шкали відповідно дирекційному куту (відліку) по цілі з бокового 
пункту і закріплюють лінійку дальності затискною гайкою; 

- переміщуючи центральний вузол, суміщають робочий зріз 
лінійки з точкою бокового спостерожного пункту і прокреслюють 
напрямок на ціль; 

- сполучають центр центрального вузла з точкою перетину 
напрямків і на координатних лінійках знімають прямокутні коор- 
динати цілі. 

Обробку даних графічним методом при засічці цілі (орієнтира, 
репера) далекоміром або за допомогою кутовимірювального при- 
ладу і сскундоміра проводять на приладі управління вогнем або 
за допомогою електронно-обчислювальних програм. 

Результати обробки заносять в Журнал розвідки та обслугову- 
вання стрільби. 

Журнал розвідки та обслуговування стрільби є документом, в 
якому враховуються (реєструються) результати розвідки против- 
ника та обслуговування стрільби. 

У Журналі записують: номер об'єкта (цілі); час виявлення: 
положення цілі відносно командно-спостерожного (спостерож- 
ного) пункту (дані засічки); найменування об'єкта і результати 
спостереження, прямокутні координати об! єкта. і йог о висоту над 
рівнем моря; характеристику точності засічки, а також коли і кому 
зроблена доповідь про ціль або висновок щодо вірогідності цілі. 
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Питання для самоконтролю 


1. Дати цілевказання на боковий (лівий) СП, якщо з правого 
СП засічсна ціль - танк в окопі всде вогонь. 

ап - 17-40, Мц - 10-10, Д - 2500 м. Віддаль між пунктами 
Б - 230 м. 

2. Дати цілевказання в полярних координатах з КСП адн 
на КСП 

1 батр 1 визначити дані по цілі ( знайти кут і віддаль), якщо: 

КСП адн - х - 74960, у - 20050, Б - 210 м, позивний - "Дон"; 

КСП І батр - х - 75150, у - 19890, Б - 195 м, позивний -- "Дніпро". 

Із КСП командира дивізіону засічена ціль - піхота в траншеї: 
а - 42-00, Д.- 1500 м. 

3. Визначити координати спостережного пункту, коли відомо: 

координати контурної точки Х кг - 30430; у кт - 15608, віддаль 
до контурної точки - 489 м, дирекційний кут, визначений із 
спостережного пункту на контурну точку, а - 36-18. 

4. Визначити координати спостережного пункту, коли відомо: 

координати контурної точки - Х ,, - 30820; у кр 7 15903. З 
контурної точки під кутом 90? викинуто коротку базу довжиною 
20 м. Кут у - 1-36, дирекційний кут з контурної точки на 
спостережний пункт а - 55-91. 

5. Визначити координати цілі, коли відомо: 

координати спостережного пункту - Х сп 30820; У сп 15903, 
віддаль до цілі - 1406 м, дирекційний кут, визначений із спос- 
тережного пункту на ціль, а. 12-39. 

6. Визначити координати пунктів спряжсного спостереження, 
коли відомо: 

- координати контурної точки - Х кг 7 00357) У кт - 36233; 

- дальність до контурної точки - 985 м, дирекційний кут, 
визначений із спостережного пункту на контурну точку а - 8-23. 
Із правого пункту під кутом 90? викинуто коротку базу довжиною 
40 м. Кут у - 1-21, дирекційний кут бази - 3-50. 

У зазначених умовах визначити координати цілі, коли відомі 
дирекційні кути з пунктів спряженого спостереження: 

адс 7 19-28; авс- 16-66. 

7. Начальник розвідки 1 адн з метою організації артилерійської 
розвідки розгорнув спряжене спостереження: 

« Правий СП Х - 58700; У -7 6950; 
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« Лівий СП Х - 58650; У- 76300; 

- «ВА - 44-27, ВА - 652м. 

У зазначених умовах визначити координати цілі, коли відомі 
дирекційні кути на ціль з пунктів спряженого спостереження: 

ФАСс- 6-31, Овс- 2-02. 

8. Визначити координати пунктів спряжсного спостереження, 
коли відомо: 

- координати контурної точки - Х кт - 16253; У кт - 13364; 

-дальність до контурної точки - 789 м, дирскційний кут, 
визначений із спостережного пункту на контурну точку, а. 7 16-10. 
Із правого пункту під кутом 90? викинуто коротку базу довжиною 
30 м. Кут у - І-34, дирекційний кут бази - 42-44. 

Відповіді на задачі 

1. Лівому, дирекційний - 18-32, кут місця - -- 10, танк в окопі 
веде вогонь. Засікти. 

2. Дніпро. Дивізіонний, 42-00, 1500, піхота в траншеї, 
спостерігати. 

а ц-40-38, Дц - 1400 м. 

3. Х сп - 30820; У сп - 15903. 

4. Х сп - 30947; У сп - 15845; віддаль від контурної точки до 
СП - 140 м. 

5. Х ця 31200; У це 17257. 

6. 
ДІВА) Хл Ул Хпр Упр Дл Дпр Хц Уцп 


315 | 00210 | 35618 | 99916 | 35505 | 1141 | 1159 | 99716 | 36646 


Я 
Дл Дпр Хц Уц 
1380 то44 59720 71169 
8. 
ДІВЛ) Ха У Хир Упр 
212 16290 12376 16346 12580 
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Розділ 3 


ОРГАНІЗАЦІЯ ЗБОРУ ТА 
ОБРОБКИ РОЗВІДУВАЛЬНИХ ВІДОМОСТЕЙ 


3.1. Збір та обробка розвідувальних відомостей 

Розвідувальні відомості -- відомості, які отримані від розвіду- 
вальних органів (джерел розвідки) і ще не піддавалися обробці. 

Розвідувальні дапі - опрацьовані та оформлені у певний 
документ розвідувальні відомості. 

Розвідувальні відомості, які добуваються підрозділами арти- 


лерійської розвідки, мають різну достовірність, точність 1 повноту. 
Тому після збирання вони повинні ретельно оброблятися (рис. 3.1). 


Прийом 
доповідей 


Б --» 


Складання розвідувальних даних 


Рис. 3.1. Збір та обробка розвідувальних відомостей (схема) 


Під час підготовки бою відомості доповідаються з установленою 
періодичністю або у міру викриття об'єктів, а також поданням 
розвідувальних донесень до визначеного часу. 
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У ході бойових дій розвідувальні відомості доповідаються, як 
правило, усно, з поданням підсумкового розвідувального донесення 
за минулу добу. 

Збір розвідувальних відомостей полягає у систематичному 1 
своєчасному їх отриманні від різних джерел. 

Порядок збору розвідувальних відомостей в залежності від 
умов обстановки і характеру дій противника визначає начальник 
розвідки артилерійського штабу. 

Збір розвідувальних відомостей (рис. 3.2) включає: 

- прийом доповідей про виявлені цілі; 

- облію 

- попередню оцінку важливості. 


Прийом 


доповідей Попередня оцінка 


КАНАЛИ 


-РЕЄСТРАЦІЯ 
«СИСТЕМАТИЗАЦІЯ г 
«НАКОПИЧЕННЯ з ясування 
-ЗБЕРІГАННЯ змісту, 


"радіо 


-проводовий 


визначення 
важливості і 
терміновості 


-підлеглі 
-сусіди ЖУРНАЛ РОЗВІДКИ ТА 
- старший начальник ОБСЛУГОВУВАННЯ 


з СТРІЛЬБИ, 
ня КАРТА 


Рис. 3.2. Збір розвідувальних відомостей 


Облік (реєстрація) отриманих розвідувальних відомостей 
полягає в їх реєстрації, систематизації, накопиченні і зберіганні у 
певному порядку. Реєстрація здійснюється графічно на карті 
(всликомасштабному планшсті) та записом в Журналі розвідки та 
обслуговування стрільби. Запис у журналі ведуть у порядку отри- 
мання даних. 
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Попередню оцінку важливості розвідувальних відомостей 
проводять 3 мстою виявлення об'єктів (цілей), ураження яких 
необхідно провести негайно, або обстановка, що склалася, потребує 
негайного прийняття рішення старшим командиром (начальником). 

Негайно (без обробки) старшому артилерійському командиру 
(начальнику) доповідають відомості про: 

- засоби високоточної зброї; 

- артилерійські (реактивні, мінометні) батареї (взводи)); 

- підготовку противника до наступу (контратаки); 

- застосування новітніх засобів і способів боротьби: 

- різкі зміни в характері дій противника (вихід його з-під 
ударів, зміну місцезнаходження об'єктів (цілей) у період підготовки 
по них вогню артилерії тощо). 

Обробка розвідувальних відомостей (рис. 3.3) включає: 

- аналіз і оцінку отриманих відомостей про кожен об'єкт; 

- висновки про кожен об'єкт; 

- узагальнення розвідувальних відомостей про об'єкти; 

- висновки із оцінки противника; 

- підготовку доповіді (донесення) командиру (начальнику). 


нанесення та 
порівняння 


достовірність, 
своєчасність і повнота, 
встановлення факту точність визначення координат, 
підтвердження або ступінь захищенності 
виявлення нової цілі 


Рис. 3.3. Обробка розвідувальних відомостсії 
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Аналіз відомостей про кожмісен об'єкт полягає в нанссонні 
його координат на великомасштабний планшет (карту) і в 
порівнянні відомостей про об'єкт з отриманими раніше відомос- 
тями за характером об'єкта, місцем і часом виявлення демаску- 
вальних ознак з метою встановлення факту підтвердження вже 
відомого об'єкта (цілі) або виявлення нового. 

Оцінка відомостей про об'єкт полягає у встановленні: 

- ступеня достовірності відомостей про об'єкт (ціль) з ураху- 
ванням характеру виявлених демаскувальних ознак, а також від- 
повідність розташування і характеру дії об'єкта в обстановці, що 
склалася реально; 

- своєчасності відомостей з урахуванням часу виявлення 
об'єкта, характору його дій та ступеня рухомості; 

- повноти та точності визначення координат об'єкта (цілі). 

Достовірність розвідувальних відомостей визначається шляхом 
їх зіставлення з обстановкою, що реально склалася, а також з 
наявними відомостями, з урахуванням надійності джерел. За 
ступенем достовірності відомості можуть бути достовірними, 
можливими, сумнівними 1 хибними. 

Свосчасність розвідувальних відомостей визначається ступснем 
їх старіння, який, у свою чергу, залежить від можливостей органів 
управління з обробки відомостей і можливостей (ймовірності) 
залишення об'єктом (ціллю) займаних позицій (району) до початку 
його ураження. Вона визначається шляхом порівняння часу їх 
обробки 1 часу виявлення об'єкта (цілі) з урахуванням характеру 
його дій і ступеня рухливості. За кінцеві координати і розміри 
об'єкта при засіканні його різними способами (засобами) прий- 
маються ті, які визначені найбільш пючним способом (засобом), а 
при засіканні об'єкта (цілі) однаковими способами (засобами) - 
його серединні координати і розміри. 

Якщо точність визначення координат гірше від вимог, які 
наводсно в табл. 3.1. то вони потребують уточнення. 


Таблиця 3.1 
Вимоги до точності визначення координат об'єктів 
Вид артилерії (ракет) "Гочність 
Нарізпа артилерія та міпомети 03-04 96 Д тр 
Теактивпа артилерія 70-80 м 
Тактичні ракети 30-50 м 
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Як підсумок оцінки розвідувальних відомостей по кожному 
об'єкту (рис. 3.4) готуються висновки про його достовірність, 
остаточні координати і розміри, ступінь захищеності та можливість 
залишення ним займаної позиції (району) до початку вогневого 
ураження. 


| ай | 


| - з 
а чо ЗРівевь сиінюванзя 


І Поля | | Нпваолів || оте . Лекх 
і | 


А. Пввістио достовірне 
| Б. Зазвочай доєтовуме 
В У іосму дисловірне 
Т. Зазвоньі нелостовірне 
Д Нелястевсє 
Достивірнисть пеможиво визначити. 
візеесть інфосмаій: 
1. Пидтвердлена «нами джерезами 


5 Неправасполібно 
6. Достовурикть зє може бупивизначено | | 


8  (Бойсваєфентивихсть | Ефектозність підроздшшу збо озброєння, (Текстовий. 
шо ниюбражиються 


Гм 


Рис. 3.4. Позначення результатів оцінки 


Отримані в результаті обробки розвідувальні дані про об'єкти 
повинні мати: 

номер, найменування і характер діяльності (для рухомих цілей - 
напрямок і швидкість руху); 

прямокутні координати центру і його основних елементів 
(голови колон); 

розмір об'єкта або його елементів (глибину колони); 

ступінь інженерного обладнання і захищеність особового 
складу та техніки; 

час і засоби визначення; 

можливі засоби дорозвідки, обслуговування стрільби. 
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Узагальнення розвідувальних відомостей про об'єкти і висновки 
із оцінки противника полягають в об'єднанні та групуванні 
об'єктів за елементами бойових порядків противника з урахуван- 
ням їх організаційної структури і тактики бойових дій (рис, 3.5). 


Групування об'єктів за елементами бойового порядку 


Прозитанкові засоби 


емо плигжовиїі 


- 
1, КСП, вузли зв'язку. 


Рис. 3.5. Узагальнення розвідувальних відомостей 


Результати збору та обробки відображаються у розвідуваль- 
них бойових документах, основними з яких є робоча карта. роз- 
відувальне донесення та схема цілей із списком координат, та у 
встановлений час доповідають старшому командиру (начальнику). 

Робоча карта ведеться постійно і містить всі наявні дані про 
противника та виявлений об'єкт (цілі), з вказівкою джерел їх 
отримання 1 часу, до якого ці дані відносяться. 

Розвідувальне донесення - це письмове повідомлення про 
противника, його об'єкти (цілі) 1 виконання поставлених задач за 
певний період часу. 
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РОЗВІДУВАЛЬНЕ ДОНЕСЕННЯ 


(підрозділ) 


Штаб 


Дата 
Карта Видання 


1. Противник (стислі відомості про характер його дій) 


2. Розвідкою дивізіону встановлено: 
а) Засоби високоточної зброї 


б) Танки та піхота 
в) Артилерія та міномети 
т) Пункти управління і РЛС 


д) Інші цілі 
3. Висновки 


Командир днар 
Начальник штабу диар 
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3.2. Робота ПУАР (ПОВ) 


Збір та обробка розвідувальних відомостей відбувається на 
ПУАР днар, роботою якого керує начальник ПУАР. 

В артилерійському дивізіоні для збору та обробки розвідуваль- 
них відомостей може створюватись позаштатний пункт обробки 
відомостей дивізіону (ПОВ), до складу якого можуть входити: 

- 1-2 розвідники - оператори ПОВ; 

- 1-2 зв'язківці; 

- КВУ підручної батареї. 

Керує роботою ПОВ начальник розвідки дивізіону. 

Оператори ПУАР (ПОВ) у ході бойової роботи зобов'язані: 

- брати участь у плануванні розвідки і підготовці кодограм, 
бойових (попередніх) розпоряджень з розвідки: 

- розкодовувати і вести облік відомостей про об'єкти против- 
ника, які надходять; 

- обробляти розвідувальні відомості 1 постійно слідкувати за 
їх достовірністю з урахуванням ступеня старіння інформації ; 

- вести облік ураження об'єктів противника вогнем артилерії; 

- оформляти і розмножувати розвідувальні інформаційні 
документи; 

- вести облік положення, стану і дій підрозділів (засобів) розвідки; 

- доповідати начальнику ПУАР (ПОВ) результати обробки 1 
пропозиції щодо уточнення завдань підрозділам (засобам) розвідки. 

Під час збору та обробки розвідувальних відомостей на 
ПУАР (ПОВ) відпрацьовуються наступні документи: 

всликомаєштабний планшст-аналізатор (масштабу 1:10 000); 

робоча карта командира дивізіону; 

схема цілей (масштабу 1:50 000) із списком координат цілей; 

журнал обліку розвідувальних відомостей. 

Великомасштабний планшет розробляється на спеціальній 
паперовій основі з мілімстровою сіткою, на яку олівцем наносять 
координатні лінії сітки карти масштабу 1:10 000. Розмір планшета 
може бути довільним, але не менше формату АЗ. Перед початком 
роботи всликомасштабний планшет оцифровується (рис. 3.6) 
відповідно ділянці місцевості, на якій буде вестись розвідка 
противника. 
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Рис. 3.6, Підготовка всликомасштабного планшета до роботи 


Кожна ціль наноситься на великомасштабний планиют з присво- 
єнням їй порядкового номера (рис. 3.7). Нумерацію цілей для 
кожної батареї призначає командир дивізіону (начальник розвідки 
дивізіону) в розпорядженні на розвідку. 


107 


«в 


47 


о ов 


б 


Рис. 3.7. Порядок нанесення цілей на всликомасштабний планшет: 


а тптапесеття цілі за відомими прямокутітими коордипатами: 
б - пумерапія пілей 


Цілі, розвідані за певний проміжок часу, з великомасштабного 
планшета переносять на схему цілей батареї (рис. 3.8), оформлену 
на кальці, та направляють її в штаб дивізіону. Після цього цілі на- 
носять на робочу карту командира батареї. 


108 


СХЕМА ЦІЛЕЙ 
масштабу 1210000. 
бар ларпа М.0026.01.2018. 


жену бере ет тире 
дт || команлирбатарсікаплай 0 ВІЛотров 
| 07 ов 


Рис. 3.8. Порядок перенесення цілсії з великомасштабного планшета 
па схему цілей батареї 


Цілі, отримані від командирів батарей дивізіону та інших джерел, 
переносять на всликомасштабний планшет ПУАР (ПОВ) (рис. 3.9), 
аналізують, оцінюють і роблять висновки про кожну ціль (рис. 3.10). 


СХЕМА ЦІЛЕЙ 
пнагшабу 110000. 
бар дарнна 11.00:25.01.2018 


оажицр бами РОТОРА 


Командир батарсікаптай | ВІНОЙ 


| -- ЛЕ 
| от 


8 


Рис. 3.9. Перенесення цілей на великомасштабний планшет 
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Рис. 3.10, Аналіз, оцінка та висновки про кожну піль 


Після висновків цілі узагальнюють та групують за слементами 
бойового порядку, нумерують, визначають прямокутні координати 
та висоту центра цілі, фронт та її глибину відносно основного 
напрямку стрільби (рис. 3.11). Остаточно привласнсний номер 
цілі доводиться до всіх підлеглих підрозділів та до вищого штабу. 


Рис. 3.11. Порядок узагальнення розвідувальних відомостей 
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Узагальнені за слементами бойового порядку цілі заносять до 
Журналу обліку розвідувальних відомостей дивізіону та наносять 
на робочу карту командира дивізіону, як правило, масштабу 1:50 000 
(рис. 3.12), з позначенням розвідувальних джерел, якими була 
засічена ціль. 


Рис. 3.12. Порядок нанесення цілей на робочу карту командира дивізіону 


З робочої карти командира дивізіону узагальнені за певний 
проміжок часу відомості переносять на схему цілей (масштабу 
1:50 000), оформлену на кальці, та готують список координат 
цілей (рис. 3.13). 


Рис. 3.13. Порядок перенесення розвідувальних відомостей на схему 
цілей та оформлення сциску координат цілей 
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3.3. Автоматизовані системи збору та обробки розвідувальної 
інформації 


ТРВК "Кропива" - це інтегральне рішення для бригадної 
артилерійської групи (БрАГ), яке включає оснащення різноманіт- 
ними комплексами управління та розвідки, автоматизованими 
пунктами управління, модернізацію існуючих засобів артилерій- 
ської розвідки та засобів спостереження (виявлення), об'єднання 
засобів розвідки, управління 1 вогнового ураження в єдине інфор- 
маційне поле. 

Складові комплексу (рис. 3.14): 

- автоматизовані робочі місця КУТ-Р; 

- програмно-апаратний комплекс МАПА; 

- засоби артилерійської розвідки, вогневого ураження, мстсо- 
рологічні засоби та ін.; 

- засоби зв'язку та передавання даних. 


м овен ту ТОМ 
кі пе лаатн петолно котукаіражана 
п у лати я 
см» студіо атака 

звик СІНА По 


п ротадр СИЛОВЕ 
ож котнамрасї подануваньия 
п зону 


Рис. 3.14. Тактичний розвідувально-вогневий комплекс "Кропива" 


Автоматизоване робоче місце (АРМ) КУТ-Р. 
Автоматизоване робоче місце артилериста КУТ-Р -- це комплекс 
програмно-апаратних засобів, призначений для автоматизації 
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робочих місць посадових осіб артилерійських. підрозділів (під- 
розділів артилерійської розвідки) з метою виконання завдань 3 
управління вогнем і розвідки, а саме: 

- топографічної прив'язки сломентів бойового порядку арти- 
лерійських (загальновійськових) підрозділів; 

- вирішення топографічних та навігаційних задач з викорис- 
танням електронної карти місцевості; 

- надання доступу до детальної картографічної інформації 
без доступу до зовнішніх мереж зв'язку; 

- нанесення та відображення елементів оперативної ситуації 
та розвіданих цілей на слектронну карту місцевості; 

- розрахунків установок артилерійської стрільби; 

- обміну оперативною інформацією з іншими тактичними 
ланками бойового управління. 

Будова і принцип дії АРМ 

Ядром обчислювальної підсистеми АРМ є програмно-апаратний 
комплекс (ПАК) МАПА на базі захищеного планшетного комп'ютера. 
(рис. 3.15) під керуванням оперативної системи Апагоїд зі встанов- 
леним пакетом прикладних програм МАПА. 


Рис. 3.15. Захищений планшетний комп'ютер 


Джерелом інформації в АРМ КУТ-Р є дані засобів артилерій- 
ської розвідки, мобільні метсорологічні станції, інші АРМ КУТ-Р. 
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Матеріальним носієм зберігання інформації в АРМ КУТ-Р є 
внутрішня пам'ять електронно-обчислювального пристрою ПАК 
МАПА. 

Для підключення ПАК МАПА до системи керування арти- 
лерією до складу АРМ КУТ-Р входить портативний маршрутиза- 
тор ТЕНЕТА-М (рис. 3.16) з автономним живленням від вбудо- 
ваної літій-іонної батареї, який забезпечує обмін даними і повідом- 
леннями з автоматизованими робочими місцями інших користу- 
вачів за допомогою стандартних телекомунікаційних ІР-протоколів 
та засобів проводового і безпроводового зв'язку. 

Апаратною платформою маршрутизатора ТЕНЕТА-М є мо- 
дернізований УУ-Еі маршрутизатор МУБ710Х виробництва компанії 
ТРІ лак (США), технічні характеристики якого дозволяють встано- 
вити на нього вбудоване системне програмне забезпечення опера- 
ційної системи ОрспУУВТ з відкритим кодом 1 розширювати набір 
підтримуваних телекомунікаційних протоколів та засобів зв'язку 
відповідно до потреб споживача. 


Рис. 3.16. Портативний маршрутизатор ТЕНЕТА-М 


Засобами безпроводового зв'язку, через які АРМ може об- 
мінюватись інформацією, можуть бути портативні, мобільні та 
ранцеві радіостанції платформи МоїТЕВО виробництва компанії 
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Моїогоїа 5оіцпоп5 (США), мобільні та супутникові телефони, М/1-Бі 
мережі. проводові ТСРИР мережі та пристрої передавання даних. 
Радіостанції для спільної роботи з кожним АРМ не входять до 
складу виробу і постачаються, програмуються і розподіляються 
між операторами системи службою зв'язку у встановленому порядку. 

Висвітлення отриманих (нанесених) даних на скрані, обчислення 
та зберігання отриманої інформації проводиться за допомогою 
ПАК МАПА. 

Для приєднання АРМ КУТ-Р до мережі підрозділу перед- 
бачено декілька варіантів (табл. 3.4). 


Табниця 3.4 
Варіанти приєднання АРМ КУТ-Р до мережі 
Варіант Схема підключення 
| Ка - 
г.) 
1 ца юс (Пн) 
м ет 
"т 
Планшет МАЛЕЇ Тенета-М ОЗВ Моторола 
Планшет под Моторола 
3. жо б Фе 
ють 
ко Інтернет 
Ппаншет Мі МЕМ з'єднання 
4. у 
- 
БУ Фе Інтернет 
Планшет СЗМ/ Енегпеї МРМ з'єднання 
дек (є 
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Після успішного запуску програма МАПА відкривається в 
режимі, що встановлений під час останнього використання. 


Рис. 3.17. Елементи скранного інтерфейсу програми МАЛА 


Елементи екранного інтерфейсу програми МАПА (рис. 3.17) 
мають такі призначення: 

1. Меню вибору сцен. 

2. Кнопки зміни масштабу мапи. 

3. Кнопка проведення вимірювань на мапі. 

4. Кнопка-індикатор показу тактичної ситуації. 

5. Віджет управління вогневим завданням. 

6. Масштаб мапи в мстрах або кіломстрах. 

7. Значення координат і висоти для цілевказівника. 

8. Кнопка меню обміну інформацією між АРМ. 

9. Кнопка меню роботи зі сценами. 

10. Кнопка меню сервісних функцій різного призначення. 

11. Кнопка меню керування картами. 

12. Кнопка меню топогеодезичних розрахунків. 

13. Кнопка меню стрільби та управління вогнем. 

14. Кнопка встановлення цілевказівника на мапі до місцезна- 
ходження планшета. 

15. Кнопка додаткових пунктів меню: налаштування, про 
програму та вихід з програми. 

16. Індикатор режиму СОБ/КГ. 
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17. Кнопка згортання/розгортання бічної панслі у правій 
частині екрана, призначеної для введення та перегляду параметрів, 
отримання та відправлення повідомлень та іншої інформації для 
більшості виконуваних задач АРМ. 

18. Індикатор статусу мережевих з'єднань. 

19. Ціловказівник (червоно коло, завжди розташовано по 
центру екрана). 

Функціонал програми МАПА дає можливість вирішення нас- 


тупних завдань: 
1. Визначати місце розташування оператора (рис. 3.18). 


Сцена 1 А (сцени функції | карта 


АР Код 
й 


Визначення 
м її 


ку 
16 у 


Координати точки 


Рис. 3.18. Визначення свого місця розташування 


2. Моделювати опсративно-тактичну обстановку (рис. 3.19). 
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х: 55-52279 у: 46-78482 ї 299. 
Рис. 3.19. Моделювання обстановки 


3. Обмінювались повідомленнями між АРМ (рис. 3.20). 


реч Повідомлення 
Відправник Динамо 
Отримувач коршун 
птавзв товдля 


 Доставлена Ро» 


Рис. 3.20. Обміп повідомленнями 


4. Проводити топогеодезичні розрахунки за спостереженнями 


(рис. 3.21). 
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Рис. 3.21. Вирішения топогеодезичних задач 


5. Вирішувати задачі, безпосередньо пов'язані зі стрільбою ча 
управлінням вогнем (рис. 3.22). 


Рис. 3.22. Вирішення задач із СІУВ 
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Порядок створення мережі АСУ "Кропива" 


Крок І - встановлення на захищений планшет програми Ореп 
УРМ бог Апгоїй (або її аналог) - програмного забезпечення для 
підключення до УРМ серверу (рис. 3.23). 
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Теівдгат 
їог Апагоіф/"Навігатор 


(С?) ДОДАТИ ПРОГРАМИ 


Рис. 3.23. Встановлення програмного забезпечення 
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Крок 2 - встановлення на захищений планшет профілю для 
входу у УРМ сервер (у папку агітар) - отримується в організації 
Агту805 (рис. 3.24). 


Рис. 3.24. Встановлення профілю для входу у УРМ сервер 


Крок 3 - запуск програми Ореп УРМ бог Апагоїй (рис. 3.25). 


орегувм гог дАпагоа 


імазою Ра 


Рис. 3.25. Запуск програми Ореп УРМ їог Апагої 
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Крок 4 - вибір профілю з пам'яті планшета та його зберес- 
ження (рис. 3.26). 


сопуеп СопПа вне 


Рис. 3.26. Вибір профілю з пам'яті планшета та його зберсження 


Крок 5 - запуск профілю у програмі Ореп УРМ Бог Апагоїй та 
підключення до УРК серверу (рис. 3.27). 


ча 


Орепурм Тог Апагоіі 


Рис. 3.27. Запуск профілю у програмі Ореп УРМ їог Апагоїй та 
підключення до УРМ серверу 
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Крок 6 - підготовка "Тенети" (рис. 3.28). 


Рис. 3.28. Підготовка "Тенсти" 


Крок 7 - підготовка "Тенсти" (рис. 3.29). 
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Рис. 3.29, Підготовка "Тепети? 
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Крок 8 - підготовка " Генсти" (рис. 3.30). 
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Рис. 3.30. Підготовка "Тенсти? 


Крок 9 -- підготовка " Тенети" (рис. 3.31). 
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Рис. 3.31. Підготовка "Тенети" 
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Крок 10 - підготовка "Тенсти" (рис. 3.32). 
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Рис. 3.32. Підготовка "Тенсти"? 


Крок 11 - підготовка "Тенети" (рис. 3.33). 
ом 
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Рис. 3.33. Підготовка "Тенсти? 
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Крок 12 - підготовка "Тенсти" (рис. 3.34). 
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Рис. 3.34. Підготовка "Тенети" 


Крок ІЗ - підготовка "| Тенсти" (рис. 3.35). 
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Рис. 3.35. Підготовка "Тенсти" 
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Крок 14 - підготовка "Тенсти" (рис. 3.36). 
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Рис. 3.36. Підготовка "Тенети" 


Крок 15 - підготовка " Тенети" (рис. 3.37). 
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Рис. 3.37. Підготовка "Тенсти" 
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Крок 16 - з'єднання АРМ (рис. 3.38). 


Рис. 3.38. З'єднання АРМ. 


Крок 17 - з'єднання АРМ (рис. 3.39). 
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Рис. 3.39. З'єднання АРМ. 
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Крок 18 - з'єднання АРМ (рис. 3.40). 


Відправка 


Рис. 3.40. З'єднання АРМ 
Крок 19 - з'єднання АРМ (рис. 3.41). 
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Рис. 3.41. З'єдпания АРМ 
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Крок 20 - з'єднання АРМ (рис. 3.42). 
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Рис. 3.42. З'єдпания АРМ 


Крок 21 - з'єднання АРМ (рис. 3.43). 
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Рис. 3.43. З'єдпания АРМ 


Таким чином, програмне забезпечення ТРВК "Кропива" дозво- 
ляє проводити Збір, зберігання та передавання розвідувальних 
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відомостей у масштабі реального часу, що значно зменшує 
навантаженість особового складу ПУАР (ПОВ) та підвищує ефек- 
тивність його роботи під час обробки. 

Об'єктивний процес розвитку засобів і способів артилерій- 
ської розвідки вимагає подальшого удосконалення процесу збору, 
обробки та використання розвідувальної інформації, оскільки 
тільки достатньо повні й якісні (достовірні, своєчасні та точні) 
розвідувальні дані забезпечують ефективне вогневе ураження 
противника. 

Значний обсяг і велика різноманітність розвідувальних відомос- 
тей, що поступають від багатьох джерел до штабів РВІА, накла- 
дають на інформаційно-аналітичну роботу особливі вимоги. Для 
їх вирішення потрібні достатні вміння, навички та знання коман- 
дирів і штабів всіх рівнів. 


Питання для самоконтролю 


1. Що включає в себе збір та обробка розвідувальних відомостей? 
2. Поясніть сутність збору та обробки розвідувальних відомостей. 
3. Обгрунтуйте складові обробки розвідувальних відомостей. 
4. Проведіть розподіл обов'язків посадових осіб ПУАР (ПОВ). 
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